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VORWORT

Der Zweck dieses Handbuchs besteht darin, Informationen zur Installation und Verwendung der
CUST-Software fir die Einstellung von ATM-Krdnen der A/E/P-Klasse bereitzustellen, die
EN12999:2020 und EN13849 entsprechen.

Darliber hinaus zielt dieses Handbuch darauf ab:

- die Benutzererfahrung zu verbessern, indem es das Erlernen der Verwendung der Software
erleichtert.

- die Krankonfiguration sowie das Verfahren zur Kalibrierung der Standsicherheit erlautern.

- den Supportaufwand zu reduzieren, indem es dem Benutzer die Mdglichkeit gibt, seine eigenen
Probleme zu I6sen.

MENUUBERSICHT

HAUPTBILDSCHIRM EBENE 1 EBENE 2

Kalibrierung der Standsicherheit -

Installationstest -

Neigungssensor auf Null -

KALIBRIERUNGEN Automatische Einstellung des Ruhedrucks | -

Kalibrierung des Schwenksensors -

Kalibrierung des Ausladungssensor

(Kabelrolle)

Krankonfiguration -

Abstiitzungen

Ausleger liber der Horizontalen

Zylinder am Hubende

Rampen

Ausleger bei unbeladenem Kran

KONRICURATIONEN Geschwindigkeit-Reduzierungen Au_sleger pellbelacansmlKran

Neigungsgrenze (Boom/Ausleger)

Neigungsgrenze (Ext/Rot)

Grenzen der Hochleistungszone

(ccwicw)
Grenzen der Hochleistungszone
(B1/B2/Ext)
GERATE Laden von Parametern und Firmware -
WERKSTATTTEST N/A -
FEHLERBEHEBUNG Tastatur -
Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten 7845760-00
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A INSTALLATION VON CUST
A1 SYSTEMANFORDERUNGEN

- Betriebssystem: Microsoft Windows 10 oder héher
- Kommunikationsschnittstelle: USB-Anschluss 2.0 oder hoher

A.2 KABELVERBINDUNGEN MIT DEM KRAN

Fir den Anschluss des PCs an die Kranelektronik werden folgende Teile benétigt:

CODE BESCHREIBUNG
3311862 USB Programmierer
5160092 Kabel von DB9 zu M12 (L=10m)
3312107 Kabel von M12 zu Multilink-Stecker (L=1m)

Das Ende des Kabels 3312107 muss mit dem Multilink-Stecker am Kran verbunden werden.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A1 7845760-00
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A3 INSTALLATION UND AKTIVIERUNG VON CUST
Fihren Sie die folgenden Schritte aus, um die Software zu installieren und zu aktivieren.

1. Kopieren Sie das Archiv “New Electronics EN12999-2020 + CUST” auf lhren Desktop und
entpacken Sie es.

Apri

Condividi con Skype

Esegui una scansione alla ricerca di malware
Open with WinRAR

Extract files...

Extract Here

Extract to Mew Electronics EN12999-2020 + CLUSTY,
Visualizza file

Analizza con Microsoft Defender...

bEVEEEERC

Condivisione

Apri con >

2. Kopieren Sie den gesamten Ordner “New Electronics EN12999-2020 + CUST” auf lhren
Datentrager "C:\".

» Cuesto PC » 0OS(C) v | B Cercain 05 |
~
) Nome Ultima medifica Tipo
Mational Instruments Downloads Cartella di file
Mew Electronics EN12999-2020 + CUST Cartella di file
MNVIDIA Cartella di file
OneDlriveTemp Cartella di file

3. Offnen Sie diesen Ordner und durchsuchen Sie die Unterordner bis zu ".. \Installation".

(C:\Mew Electronics EN12999-2020 + CUST\Software CUST\Installation| ~ D
" MNome Ultima modifica
pido
Components 310
Hyva Global B.V CUST_HCE_INSTALLER.bat ? 3 14:06
Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A2 7845760-00
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4. Starten Sie die Installationsdatei "CUST_HCE_INSTALLER.bat" mit Rechtsklick und " % Als
Administrator ausfiihren" (Esegui come amministratore).

Software CUST » Installation v | D Cerca in Installa
MNome Ultima modifica Tipo
Components 26/10/2023 13:10 Cartella
[] CUST_HCE_INSTALLER. bat S
Apri
Modifica
Stampa

®) Esequi come amministratore

o o c1

A Es ist ein Konto mit Administratorrechten erforderlich: Bitte wenden Sie sich an Ihren lokalen

IT-Support.
5. Das CUST-Installationsprogramm wird gestartet.
6. Klicken Sie auf (Avanti >) bei jedem Schritt.
i5 Installazione di CUST - *

Benvenuti nel programma di
installazione di CUST

CUST 4.0.2.1 sara installate sul computer.

Si consiglia di chivdere tutte le applicazioni attive prima di
procedere.

Premere Avanti per continuare, o Annulla per uscire.

ot
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o

Selezione della cartella di installazione
Dove si vuole installare CUST?

CUST sara Installate nella seguente cartella.

C:\Program Files (x86)\COBO\CUST

Sono richiesti almeno 173,7 MB di spazio sul disco.

< Indietro

Per continuare, premere Avanti. Per scegliere un'altra cartella, premere Sfoglia.

Sfoglia...

Annulla

i5! Installazione di CUST

Selezione della cartella nel Menu Avvio/Start
Dove si vuole inserire | collegament! al programma?

mmmm  Menu AwiofStart.

OBO\CUST]

Saranno creati i collegamenti al programma nella seguente cartella del

Per continuare, premere Avanti. Per selezionare un'altra cartella, premere Sfoglia.

o ot

Sfoglia...

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A4
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7. Klicken Sie auf [ Installieren | (Installa).

Pronto per I'nstallazione

1 programma di installazione & pronto per iniziare 'installazione di CUST sul
computer.

Premere Installa per continuare con l'installazione, o Indietro per rivedere o
maodificare le impostazioni.

Cartella di installazione:
C:\Program Files (x86)\COBO\CUST

Cartella del menu Awio/Start:
COBONCUST

<yt -

& Installazione di CUST - X
Installazione in corso

Attendere il completamento dell'installazione di CUST sul computer.

Estrazione file...
C:\Program Files (x86)\COBO\CUST\KWF2000_LOADER_DLL.dIl

Annulla

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A5 7845760-00
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8. Klicken Sie auf [ Fertig | (Fine).

Completamento
dell'installazione di CUST

L'installazione di CUST @ stata completata con successo.
L'applicazione pud essere eseguita selezionando le relative
icone.

Premere Fine per uscire dall'installazione.

Fine

9. Die Installationsdateien des USB-Treibers werden gestartet. Es gibt 3 Dateien und die Installation
wird dreimal gestartet.

10. Fahren Sie mit allen Schritten des Installationsassistenten fort, klicken Sie immer auf
und wahlen Sie alle vorgeschlagenen Komponenten aus.

‘_'@ PEAK-Drivers Setup I&

Welcome to the PEAK-Drivers
Setup Wizard

The Setup Wizard will install PEAK-Drivers on ywour computer,
Click "Mext” to continue or "Cancel” to exit the Setup Wizard.

MNext = ] I Cancel

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A6 7845760-00
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Select Components .

Choose which components to install by checking the boxes below.
.

Device Drivers:

v PCAN-USB, PCAN-USB Hub

[V]PCAN-PCI, -cPCI, -miniPCI, -PCl-Express, -PC/104-Plus, -ExpressCard, -34
[V|PCAN-PC Card

Software Components:

V| PCAN-View CAN Bus Monitor

< Back “ Next > ] [ Cancel

[15) PEAK-Drivers Setup

Custom Setup

Select the way you want features to be installed.

Click on the icons in the tree below to change the way features will be inst...

CAM device drivers Application programming
irtual PCAN-Gateway interface for PCAN devices
LIM device drivers

Virtual PCN civers This feature requires 1KB on

your hard drive,

Location:  C\Program Files\PEAK-Systerm| PEAK-Drivers)

[ Reset ][ Disk Usage ] [ < Back ][ Mext = ] [ Cancel ]

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A7 7845760-00
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ﬁ PEAK-Drivers Setup

Installing PEAK-Drivers

Please wait while the Setup Wizard installs PEAK-Drivers. This may take several
minutes,

Status:

- —— |

11. Klicken Sie auf [ Fertig | (Fine).
PEAK-Drivers Setup &

Completing the PEAK-Drivers
Setup Wizard

Click the "Finish™ button to exit the Setup Wizard.

o
b
o
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12. Der CUST-Launcher wird installiert und eine Desktop-Verknipfung erstellt. Weitere
Informationen finden Sie unter A.5.

CLST

launcher.

13. AnschlieRend startet das Lizenzprogramm. Es kénnte ein Fehler auftreten, der jedoch ignoriert
werden kann: Klicken Sie auf .

COBO ToolsKey for Users
Q Invalid command line parameter!

OK

14. Klicken Sie auf die 3-Punkte-Schaltflache EI in der oberen rechten Ecke.

& COBO ToolsKey for Users +1.0.2 =

1. Select the installed COBO tool...

L]

2. Generate the User Code...
Generate {
%

3. Copy to clipboard and provide the following code to

'softwaretools@it.cobogroup.net’... pa

4, Paste here the activation code received from COBO... paste

5. Activate the license...
Activate §
%
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15. Wahlen Sie den Pfad aus, in dem CUST installiert ist, “C:\Programs (x86)\COBO\CUST”, und
wahlen Sie die Datei “CUST.exe”.

S Apri X
1 Programmi (x86) > COBO » CUST v (9]
Organizza ~ Nuova cartella =~ ™ @
% Documenti ~ Nome tima maodifica Tipo limens
& Download B
= Immagini Drivers
D Musica log
J Oggetti 3D platforms
B video resources

£ Disco locale (C) {+ CUST.exe
=7 HyvaStarter.exe

=~ disegni_pdf_rw (
_EJ unins000.exe

= disegni_pdf (\\su
= W1 (\sunx386) (
= disegni (\192.1¢
= FOTO PRODOTTC,,

Nome file: | CUST.exe [ COBO Tools (*.exe) o

16. Klicken Sie auf zum Generieren des Benutzercodes.

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2 X

1. Select the installed COBO toel...
CUST v4.000.0002 ~ E

2. Generate the User Code...

Generate )
e d

3. Copy to clipboard and provide the following code to
‘softwaretools@it.cobogroup.net'...

copy

4. Paste here the activation code received from COBO... paste
5. Activate the license...
Activate é"*‘
Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A.10 7845760-00
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17. Kopieren Sie den Code und senden Sie ihn per E-Mail an “softwaretools@it.cobogroup.net”.
Geben Sie dabei an, dass die Lizenzanfrage fir HCE gilt.

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2 X

1, Select the installed COBO tool...

~UST v4.000.0002

2. Generate the User Code...
Gener

3. Copy to clipboard and provide the following code to
'softwaretools@it.cobogroup.net'...
3F196FF9BDB062B9CAFE349403140079EBE4A929306FFACO
259856221DDCE2443E196DF8228A10AB

[ copy

18. COBO Group antwortet dann mit der Zusendung einer ZIP-Datei mit einem Aktivierungscode und
Anweisungen zum Kopieren der gesamten Datei auf lhren Laptop. Befolgen Sie NICHT die
nachstehenden Anweisungen, sondern fahren Sie bitte mit den nachsten Schritten in diesem
Dokument fort. Speichern Sie die Datei an einem beliebigen Speicherort auf Ihnrem PC.

3bb.ai
& -

5% Taduci messaggioin: Italiano  Non tradurre mai da Inglese  Preferenze dit
Here T icense File 3B6_key (zipped)
Please copy it unZl into this folder %APPDATA%\CUST
[Starting from release 1.2.4 file is stored in A%\CUST)
%APPDATA%
Windows 2000, XP. 3 C\Documents and Seftings\<us >\Application Data
Windo: @, 7.8 and 10 C:\WUsers\<user name>\AppData\Roaming

19. Entpacken Sie die Datei “3b6.KEY” und 6ffnen Sie sie mit Notepad: Rechtsklick — “Offnen
mit...” — “Notepad”.

Apri
ipboard and provide the Modifica

p@it.cobogroup.net'.. | gy Condividi con Skype
BDB8062BICAFE3494 7-zZip >

LDDCE244 3E196DFf
EH Analizza con Microsoft Defender...

¥ Condivisione

. Apri con...
BE Addto archive... ‘ K R
B Add to "3b6rar” Come vuoi aprire questo file?
¥ Compress and email... —
B8 Compress to "3b6.rar” and email
v O =} Ripristina versioni precedenti
Cerca un'app in Microsoft Store
Nome mae >
Taglia
old 9
Altre a
PLUG-IN Copia P
PROGETTO A 002 Crea collegamento
PROGETTO E 009 Elimina &/ Usa sempre questa app per aprire i file .KEY
PROGETTO K 011 .
SPECIFICHE HCE
] 3b6.KEY Proprieta
B8 3b6zip
Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A11 7845760-00
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20. Wahlen Sie den gesamten Text aus und kopieren Sie ihn.

") 3b6.KEY - Blocco note di Windows - m]

File Modifica Formato Visualizza 7

018581CEQ1280811181160103814D81D6016C0104819801D80106081E467100011301E1814D81C101AE01E901220813

21. Klicken Sie auf [_paste | beim Schritt "4." im Fenster und klicken dann auf [Activate | .

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2 s

1. Select the installed COBO tool...
CUsST v4.000.0002

2. Generate the User Code...

P

Generate M

3. Copy to clipboard and provide the following code to
'softwaretools@it.cobogroup.net’... S : : )
3F196FF9BDEB062B9CAFE349403140079EBE4A929306FFACO
259956221DDCE2443E196DF8228A10AB

copy

5. Activate the license...

22. Fuhren Sie das Programm “CUST.exe” aus und priifen Sie, ob der Bildschirm wie unten aussieht.

CUsT

File Devices Customtables Forms Plots 3ifscripts Plug-ins Save/Load System State Eventlogs BUS Monits

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A12 7845760-00
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Hinweis 1 : Die mit dem Programm verbundenen Fehler werden in der unteren linken Ecke angezeigt.
Wenn das USB-Gerat nicht angeschlossen ist, wird die folgende Meldung angezeigt.

Hinweis 2 : Wenn das USB-Gerét angeschlossen ist, der Kran jedoch nicht angeschlossen oder
ausgeschaltet ist oder wenn ein anderer CAN-Bus-Netzwerksfehler vorliegt, wird die folgende
Meldung angezeigt:

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A13 7845760-00
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A4 KONFIGURATION DER USB-HARDWARE

Maoglicherweise sind die Treiber korrekt installiert, das USB-Gerat wurde jedoch nicht automatisch
konfiguriert. In diesem Fall blinkt die LED am Dongle nicht.
Fahren Sie in diesem Fall wie folgt fort.

1. Offnen Sie "Systemsteuerung > Hardware und Sound > CAN Hardware".
2. Wenn Aktives Gerat "USB" nicht ausgewahlt ist, wahlen Sie bitte aus. Klicken Sie auf .

« 1 = > Panello di controllo > Hardware & suoni v o

Pagina iniziale Pannello di ; :
e ake st Dispositivi e stampanti
contrallo - M

Moust = properties of CAN Hardware X
Sistema e sicurezza

Rete & Intemet CANHerdware | LINHarcware Drivers About

(B AutoPlay

Hardware e suoni © Cambia impostazioni predefinite P

C per supporti o dispositiv Riprodug APTDLL Version: 2.56.2.0

Programi e B oo s
Account utente e disistema | Cambia segnal e iste

Aspetto e personalizzazione

i The following USE CAN hardware is nstaled on ths computer:
oclegocorageocnic U 0P

Accessibilita

Hardware Info Frmware

combing

Centro PC portatile Windows
Modifica imj i comuni de dispe

CAN Hardware (32 bit)

Protezione dalle cadute accidentali

=) PEAK Hardware
AN

g D:! Touchpad I e A )

3. Offnen Sie "Systemsteuerung > Hardware und Sound > Peak Hardware".
4. Wenn Aktives Gerét "USB" nicht ausgewéhlt ist, wahlen Sie bitte aus. Klicken Sie auf .

il
« © 4 = > Pannello di controllo > Hardware ¢ suori v o ! »
Pagina iniziale Pannello di Dispositivi e stampanti
controllo ?
i ' tivo | | zioni avanzate stampante | Mouse | &) Gestione dispositiv
2 :
B AutoPlay [ properties of PEAK Hardware X
. - mpastazion: predefinite ped supportl 0 disposl | cap Hardware 1 Hardware Drvers APE | RPI210 | About
Programmi ) Auiic i
Account utente Regola volume di sistema | Cambia segnali acustici & Eﬁ Actve Devce: st e
Aspetto e persanalizzazione
Orologio e area geografica i ; T folonIng CA R i et on e computr:
Accessibilita [ Herdware o Firmuare
‘* Centro PC portatile Windows
151 comuni dei dispositivi pos
m CAN Hardware (32 bit)
. Protezione dalle cadute accidentali
" h D
E Dell Touchpad
wonta | [ g ,
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A5 KONFIGURATION DES CUST-LAUNCHERS

Die CUST-Software ist die Plattform, auf der die Grapichal User Interface (GUI) lauft. Die GUI besteht
aus vielen Projektdateien (eine fur jede Kranhardware) und einer Plug-in-Datei: Alle diese Dateien
werden von CUST verwendet.

Zur Ausfiihrung von CUST und all diesen Dateien wurde eine Launcher-Anwendung erstellt: Sie kann
das Netzwerk scannen, die im System des Krans eingebettete Software identifizieren und schlieBlich
die richtige Projektdatei verkniipfen. Alle diese Dateien miissen in einem einzigen Ordner gesammelt
werden und der Launcher muss auf sie verweisen. Diese Dateien wurden zusammen mit dem
Dateiarchiv auf "C:\" abgelegt.

Der Launcher wird automatisch installiert und eine Desktop-Verknlipfung erstellt. Es verweist
standardmaRig auf diese Dateien auf "C:\". Wenn der Launcher ordnungsgemaf lauft, kdnnen Sie
diesen Teil Uberspringen.

CLST

launcher.e...

Wenn der Launcher nicht funktioniert oder nicht auf die richtigen Dateien verweist, da er vor langer
Zeit installiert wurde und auf andere Ordner verweist, fahren Sie mit dem folgenden manuellen
Verfahren fort.

1. Offnen Sie den CUST-Launcher ohne angeschlossenen USB-Dongle. Klicken Sie auf
[Einstellungen (Settings).

B CUSTlauncher - O X B CUSTlauncher ? X

Settings
CUST path [ ||
Stert Class found Poectsfoer [ ]
Go

Settings Exit Save Quit

Searching running class...

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten A15 7845760-00
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2. Klicken Sie auf die 3-Punkte-Schaltflache El rechts neben dem Textfeld “CUST path” und
verknlipfen Sie die Datei "CUST.exe" auf lhren lokalen Datentréager "C:\". Alternativ kopieren Sie
diesen Pfad “C:\Program Files (x86)\COBO\CUST\CUST.exe". Klicken Sie dann auf (Apri).

T » QuestaPC » OS(C) » Programmi(x36) » COBO » CUST ) Cercain CUST
Organizza Muova cartella ~ @ @
PROGRAMMI GRU A Nome - Ultima modifica Tipo Dimensione
Programs new electronics bearer Cartella di file
SCAMBIO Drivers Cartella di file
Tell log Cartella di file
test ados platforms Cartella di file
test ados radio resources Cartella di file
TRAININGS [&] CUSTlauncher.exe Applicazione
i cusTexe Applicazione
Winscopeapp 1.51 - Winlo: 15 unins000.exe Applicazione
[ Questo PC
I Deskiop
[£] Documenti
4 Download
=] Immagini
J Musica
¥ Oggetti 30
B Video
%, 05(C) v
Mome file: | CUST.exe v‘ CUST exe (*.exe) ~
Apri Annulla

3. Klicken Sie auf die 3-Punkte-Schaltflache E[ rechts neben dem Textfeld “Projects folder” und
verknlipfen Sie den Ordner “\Projects” auf dem Datentréager "C:\" gelegen. Alternativ kopieren Sie
diesen Pfad “C:\New Electronics EN12999-2020 + CUST\Software CUST\Projects”.

Klicken Sie dann auf (Selezione cartella).

« v 4 [« 0S(C) > NewElectronics EN12999-2020 + CUST » Software CUST > Projects v o Cerca in Projects
Organizza Nuova cartella S ]

=] Immagini A Nome Ultima modifica Tipo Dimensione

b Musica

Nessun elemento corrisponde ai criteri di ricerca.,

B Oggetti 30

B video

W 0S(C)

= disegni_pdf_rw (\\192.168."
SDM (\\192.168.101.207) (G
wl (\4192.168.101.50) (H:)

disegni (\\192.168.101.50)
collaudi officina (\\srv3%ap
DISEGNI (\\srv38fileDT) ()
= RADIOCOMANDI (\isri38fi
LIMITATOR! DI MOMENTO |

¥ Rete
[ PCPALDROVANDI
@ qnapo2
[ SRV39DT004 v
Cartella: | Projects
Selezione cartella Annulla
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4. Klicken Sie auf die 3-Punkte-Schaltflache El rechts neben dem Textfeld “Plugin path” und
verkniipfen Sie die Datei “CUST-HCE-plugin.dll” auf dem Datentrager "C:\" gelegen. Alternativ
kopieren Sie diesen Pfad “C:\New Electronics EN12999-2020 + CUST\Software CUST\Plug-
in\CUST-HCE-plugin.dII". Klicken Sie dann auf [ Gffnen | (Apri).

& Plugin selection
« v 4 [« 0S(C) » New Electronics EN12999-2020 + CUST » Software CUST » Plug-in v Cercain Plug-in

Organizza v Nuova cartella =~ T @

Ultima modfica Tipe

() MNome

Dimensione
 Accesso rapide

1] CUST-HCE-plugin.dil 10/11/2023 1

Estensione dell'ap... 8.123 KB
@ OneDrive - Hyva Glebal B.V

~ [ Questo PC
I Desktop
[ Documenti
& Download
&/ Immagini
b Musica
J Oggetti 30
B Video
= 08(C)
= disegni_pdf_rw (192,168,
= SDM (\\192.168.101.207) (G
= w1 (\192.168.101.50) (H:)
== disegni (\\192.168.101.50) (

== collaudi officina (\\srv3%p v

Nome filet | CUST-HCE-plugin.l | | cusTpiugin c.aiy v

Geben Sie den Timeout-Wert ein (10 ist in Ordnung) und klicken Sie auf (Save).

E CUST launcher ? x

Settings
CUST path [ C:fProgram Fies (x86)/C0BO/CUST/CUST.exe | III

Projects folder |C:,|"New Electronics EN12999-2020 + CUST [Software CUST jProjects |

Plugin path |C:.|"New Electronics EN12999-2020 + CUST[Software CUST /Plug-in/CUST-HCE-plugin.dl |

Tmeout (seconds)

Save

Quit
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6.
Kran.

Hinweis 1 : Von nun an sind die oben genannten Vorgénge nicht mehr erforderlich.

B CuUsTlauncher - O x

Searching running project..

Start Project found
Start manually

Go

Settings

Exit

Jetzt startet die CUST-Software mit dem richtigen Project, basierend auf dem angeschlossenen

Im Falle einer Aktualisierung werden wir neue Projekte und neue Plug-in-Dateien freigeben, um die
vorhandenen an derselben Pfad zu ersetzen. Aufmerksamkeit! Verschieben oder I16schen Sie diese

Dateien und Ordner NICHT!

Hinweis 2 : Wenn der Dongle nicht angeschlossen ist, erscheint die folgende Fehlermeldung.

B CUST launcher

Wenn der Kran nicht angeschlossen ist, kann das Projekt manuell durch Klicken auf ausgewanhlt
werden.

§ CUST launcher

Project not found.

- o x| |Ec=

im |

CUST launcher

Start Project found
@ start manually

Go

Settings

Exit Sel

PI‘O_ O A-dass (Prjo08-Midac)

(O AEP-dass (Prj009-Midac+IOcore)
9 O P-dass (Prj010-HE154)
® g (® Kennis (Prj011-HE154+MC2M)

Back

e Prj011: Kennis Krane
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A.6 AKTUALISIERUNG VON CUST

Im Allgemeinen sollen Sie den CUST nicht aktualisieren, es sei denn, unser Kundendienst fordert Sie
dazu an (siehe Hinweis 2).

Um die Anwendung zu aktualisieren, missen Sie jedoch nur die Projektdateien und/oder die Plug-in-
Datei ersetzen: Die Projektdateien verwalten die Kommunikation mit der Kransoftware; Die Plug-in-
Datei verwaltet die Grapichal User Interface von CUST. Fahren Sie wie folgt fort.

1. Laden Sie die neuen Dateien vom Server herunter oder empfangen Sie sie direkt.

2. Kopieren Sie alle Dateien in den Paketordner von CUST-Software, beim Uberschreiben der
vorhandenen Dateien (alle vorhandenen Projekte/Unterprojekte ,.prj“-Dateien und Plug-in-,.dll*-
Dateien I6schen). Behalten Sie die gleichen Ordnernamen und "Dateien im Ziel ersetzen" (Sostituisci
i file nella destinazione).

« 05(C:) » Mew Electronics EN12999-2020 + CUST » Software CUST v 0
~
L Mome Ultima meodifica Ti
Installation C
Plug-in C
Projects C
EN12099-2020 + CUST > Software CUST > Plug-in v oo Cercain Plug N12999-2020 + CUST » Software CUST » Projects v o CercainPr
Nome Ultima modifica Tipo Nome Uttima modifica Tieo
[5] CUST-HCE-plugin.dll 2 023 1416 Estensione dell'a £ HYVA-AMV_008.prj File PRI
15 HYVA-AMV_009.pij File PRI
£ HYVA-AMY_010.p1j File PRI
£ HYVA-AMV_011.pij File PRI
#4 Sostituisci o ignora file — X x5 Sostituisei o ignora file _ «
Copia di 1 elemento da Desktop a Plug-in
Copia di 4 elementi da Subprojets a Projects
La destinazione contiene gia un file denominato - . -
N P La destinazione contiene 4 file con nome uguale
CUST-HCE-plugin.dil
 Sostituisci l file nella destinazione - Seiiiediile edllodmsimse
'? Ignora questo file '? Ignora questi file
2 Confronta informazioni per entrambi i file 1 Consenti scelta per ogni file

3. Fihren Sie den CUST-Launcher aus und priifen Sie, ob die Software korrekt ausgefiihrt wird.

& CUSTlauncher - [m] X

Searching running project..

Start Project found
Start manually

Go

Settings
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4. In Falls ein Problem auftritt, z. B. der Launcher wegen des falschen Ordner-/Dateinamens nicht
auf die aktualisierten Dateien verweist, priifen Sie bitte die Launcher-Konfiguration beim Klicken auf
"Einstellungen" und dann folgen Sie den Anweisungen in A.5.

Hinweis 1 : Die letzten Aktualisierungsdaten der ".prj"- und ".dll"-Dateien, die mit der Anwendung
ausgefiihrt werden, werden auf dem CUST-Hauptbildschirm angezeigt, sodass Sie sie mit den Daten
der Serverdateien vergleichen kénnen.

CUST Prj Last Update 230616

CUST Plugin Last Update 230919

CUST Plugin Vers 1.0.1.0

Hinweis 2 : Fur Softwareversionen ab September 2023 ist die CUST-Version 4.0.2.3 oder hoher
erforderlich. Wenn Sie ein neueres Plug-in verwenden, missen Sie die neueste CUST-Version
installieren, um alle bendtigten Komponenten zu erhalten. Bitte laden Sie die neueste
Installationsdatei herunter und fiihren Sie sie aus: Befolgen Sie alle in der ersten Installation
beschriebenen Schritte bis zum Ende (siehe A.3) um di vorhandenen Dateien zu aktualisieren.
Alternativ kénnen Sie die CUST gemafR den Anweisungen in C.1.1 installieren.

Software CUST » Installation » Components

~  Nome

% 3b6.zip
obal B.V & COBO_TOOLS_KEY_USER.=xe
|=] creazione shortcut.xt
§ CUST launcher.exe
E CUST launcher
45 CUST_4.0.2.3 Setup_P.exe

Sie missen den Lizenzcode nicht erneut aktivieren.
Um zu Uberprifen, ob CUST eine Aktualisierung benétigt, klicken Sie auf "Help" — "About", um die
aktuelle Version abzurufen.

tils = Help

Users' manual
About

COBO UNIVERSAL SERVICES TOOLS

Version 4.0.2.3
Copyright © 2020 C.0.8.0. GROUP
Al rights reserved.

Support and technical infe ion.;
C.0.B.0. 5.p.A. 386 plant divsion
Via Sivo, 74

28053 Casteletto sopra Ticno (NQ), ftaly
Web:mwww, cobogroup.net
Emaitsoftwaretools@it. cobogroup. net
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A7 ANMELDUNG

Wenn das Kranprojekt erkannt/ausgewahlt und das Plug-in gestartet wird, ist eine Anmeldung
erforderlich.
Bitte fahren Sie wie folgt fort.

1.

2.

3.
4.
5.

Zuerst wahlen Sie lhre Zugriffsebene (Benutzername/User name).

User name
USER A

Password

o ]|

Passwort- | Pin1+Pin2 N =
Benutzer Zugangliche Meniis
anfrage | Anfrage
USER Kein Kein Hauptbildschirm
Kein Ja Hauptbildschirm, Kalibrierung, Konfiguration, Geréate, Fehlerbehebung
Ja Kein Werkstatttest
Ja Kein Alle Menis und Optionen

Wahlen Sie "INSTALLER" aus.

User name

[user -
USER

Drucken Sie auf die Leertaste

" als Passwort.

Klicken Sie auf . Das Plug-in wird aktiviert (dies dauert einige Sekunden).

Geben Sie Pin1 und Pin2 ein, dann klicken Sie auf . Diese Codes sind persénlich und
wurden auch in der Vergangenheit fir andere Systeme verwendet. Wenn Sie keinen Code haben,
wenden Sie sich bitte an unseren Kundendienst.

Pt
S

Exit
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B VERWENDUNG VON CUST UND KRANEINSTELLUNG
B.1 HAUPTBILDSHIRM

Der Hauptbildschirm zeigt die Hauptparameter des Krans in Echtzeit an: Diese Parameter kdnnen
nicht geadndert werden.

KENNIS

Kennis-KSS06 wovowacoes @ Voo
ax (o]
Input state output state Led state 1 Mo toor) AU s Vers
® oo . o . ooy P1 Current (bar] P2 Current (bar] Display Sw Vers
[ J— @ ovs s " .
® o [ 5 A2 hngie ]
CUST Pugin LastUpdate
AlAnge ) rensions
ab St Rot Angle 9] e > CUST Plugin Vers
@ oo @ o200
Current Titing
crane de
Maxrl[ e
a1 el Maxabar
A #orm code 9 A Description INCLINOMETER 2A V LOW VALUE
/\ Warning Code W Description
— Movements state .
- w " . snow @ @t @k @ —
soow @ e @ue @uow @ SR
o @uw @
on @ exor @
s @ snor @t @ror @
1 = = = ; o @ snor @aw @aa @
owrw @ orew @
Galbraton Configuraton Devices Focony Test Troubleshootng
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INDIKATOREN

BESCHREIBUNGEN

Input State
. Test Equipment

Wenn AUS, ist der Kran in Betrieb: Der Steuerventileinlassdruck > Schwellenwert.

Output State
. EV Crane Zustand des_Magnetventils am Kransteuer}/er_\til.
Wenn EIN, sind alle Kranbewegungen zulassig.
. EV Stab Zustand des Magnetventils am Steuerventil der Abstiitzungen.
Wenn EIN, sind alle Bewegungen der Abstlitzungen zulassig.
. OTE Zustand des OTE—HiIfseIektroyentils.
Wenn EIN, kann der Kran bedient werden.
Led State

O 0%
Q Power

@ 00%

Wenn EIN, "P1 Current" Uberschreitet 90%/100% "P1 Max"

Wenn EIN, ist der Kran mit Strom versorgt und angeschlossen

Stab State
Q Stab 1 Down

O Stab 2 Down

Wenn EIN, der Stiitzfu 1 ist nach unten gedreht
Wenn EIN, der Stitzful 2 ist nach unten gedreht

Tilting angle - Crane/Axle

alrel [4]
Val abs [

Relative und absolute aktuelle Neigungswinkel (Val), die durch den Kran- und den
Anhanger-Neigungssensor erfasst werden (nur bei KSS07).

Links und rechts werden die zuldassigen Min/Max-Werte angezeigt.

"Offset" ist die Differenz zwischen "Val rel" und "Val abs".

Lever State

i | |
) (

Die Balkenanzeigen zeigen die Hebelwege an.

SLW : Kranschwenken

1B/2B : 1/2. Auslegerzylinder

Ext : Ausschiibe

CLA : Zange

Rot : Rotor

DR : Kranbewegung auf Anhanger

Manuelle Krane verfligen liber Balkenanzeigen EIN/AUS.
Funkkréne verfligen Gber Balkenanzeigen mit genauem Hebelweg.

Maintenance expired

(Nicht verfiigbar)
Wenn EIN, ist die geplante Wartungstatigkeit erforderlich.

P1 Max [bar]

Druckgrenze fiir 1. Auslegerzylinder (konstanter Wert).

P1 Current [bar]

Aktueller Druck im 1. Auslegerzylinder.

P1 % Verhaltnis zwischen "P1 Current" und "P1 Max", als Prozentsatz ausgedriickt.
B2 Angle [°] Aktueller Neigungswinkel des 2. Auslegers gegeniiber der Horizontalen.
B1 Angle [°] Aktueller Neigungswinkel des 1. Auslegers gegeniiber der Horizontalen.
Rot Angle [°] Aktueller Schwenkwinkel: 0° ist auf der Gegenseite der Frontplatte des Krans.

P2 Max [bar]

Druckgrenze fiir 2. Auslegerzylinder (konstanter Wert).

P2 Current [bar]

Aktueller Druck im 2. Auslegerzylinder.

P2 %

Verhaltnis zwischen "P2 Current" und "P2 Max", als Prozentsatz ausgedriickt.

Extensions %

Aktuelle Ausladung der Hydraulikausschibe (wenn Sensor vorhanden ist).

Main Unit Sw Vers.
Aux. Unit Sw Vers.
Display Sw Vers.

Aktuelle Softwareversion von Master-Controller (HE154)
Aktuelle Softwareversion von Slave-Controller (MC2M)
Aktuelle Softwareversion vom Display (Tera7).

A Aarm Code

Aktueller Alarmcode

/\ Warning Code

Aktueller Warncode

A Description

Beschreibung des aktuellen Alarms

W Description

Beschreibung der aktuellen Warnung

Movements State

Indikatoren fiir die logische Zustandssignalisierung von Kranbewegungen bei jeder
Hebelbetatigung.

Bei manuellen Kranen und Funkkranen ist die Anzeige EIN, wenn die
entsprechende Kranbewegung aktiv ist (siehe Legende fiir "Lever State").
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Druckdiagramm Zeitleiste fiir P1- und P2-Driicke (siehe unten).
400 -
first:HE154 (UNIT_14):80 PressB1_Act;WORDM: 160:2
first:HE154 (UNIT_14):81 PressB2_Act; WORDM: 162:2
300 -
200 -
100 |-
0 1 1 1 1 J
0 1 2 3 4 5
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B.2 KALIBRIERUNGEN

Dieser Abschnitt erlaubt die Kalibrierung der Standsicherheit und der Sensoren durchzufiihren.

Stability Calibration
Installed Test

Tilt Sensor

[0}
ane Res
Rotation Calibration

s Cable Reel Setting

SCHALTFLACHEN

BESCHREIBUNGEN

Verlasst die Kalibrierung.

B.2.1 KALIBRIERUNG DER STANDSICHERHEIT
Anhang D beschreibt das Verfahren zur Kalibrierung der Standsicherheit.
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B.2.2 INSTALLATIONSTEST

Diese Funktion erlaubt den Installationstest mit erhdhter Tragfahigkeit durchzufihren.

Crane Speed @0% 9
Crane Speed @93% 176

ATTENTION:
DURING THE INSTALLED TEST
THE CAPACITY LIMIT IS INCREASED B1Max Angle

B2 Max Angle

P1Max factor

P2 Max factor

PARAMETER BESCHREIBUNGEN

Crane Speed @0% Geschw.-Prozentsatz fiir alle Kranbewegungen, bei 0% Motordrehzahl.
Crane Speed @93% Geschw.-Prozentsatz fir alle Kranbewegungen, bei 93% Motordrehzahl.
B1 Max Angle Max. Neigungswinkel des 1. Auslegers.
B2 Max Angle Max. Neigungswinkel des 2. Auslegers.

Erhoéhungsfaktor fiir die Druckgrenze des 1. Auslegerzylinders.
R Raxifacton P1 Test = P1 Nom x P1 Max factor.

Erhéhungsfaktor fiir die Druckgrenze des 2. Auslegerzylinders.
R2jiiaxifacton P2 Test = P2 Nom x P2 Max factor.

INSTALLED TEST

Stabl DW Q Stab2 DW Q

P1= 0.0 P1 Nom = 0.00
P2 = 0.0 P2 Nom = 0.00
Al = 0.0 A2= 0.0
Rot = 0.0

Ext =

Tilt Crane = 0.00 Tilt Trailer = 0.00
Tilt Crane ThR = 0.00 Tilt Trailer ThR = 0.00
Tilt Crane Th L= 0.00 Tilt Trailer Th L= 0.00

LIMITS OF PRESSURE AND TILT ARE CURRENTLY INCREASED BY DEFINED FACTOR.
PERFORM THE DYNAMIC TEST AND LATER EXIT FROM PROCEDURE.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten B.5 7845760-00



Installationsanleitung
CUST : Kalibrierungen

B.2.3 NEIGUNGSSENSOR AUF NULL

Diese Funktion ermdglicht es, die Differenz zwischen zwei redundanten Signalen der
Neigungssensoren zu beseitigen. Es wird empfohlen, dieses Verfahren beim Austausch eines
Sensors durchzuflhren.

Tilt Sensor Zero

Crane Sensor Axle Sensor

Set e 221

X: 000 Y:0.00  X:0.00 |Y:0.00
s | Exit

Die Eistellung muss bei horizontaler Lage von Kran und Fahrzeug und ohne Schwingungen
durchgefiihrt werden.

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Set Crane Zero Setzt den Kran-Neigungssensor auf null.

Set Axle Zero Setzt den Anhanger-Neigungssensor auf null.

Speichert die Parameter.

Exit Beendet diese Funktion.

Differenz zwischen den beiden redundanten Signalen eines Neigungssensors
entlang der X-Achse bzw. der Y-Achse.

Wenn der Wert hoher als 1,0° ist, ist eine Nullstellung nicht méglich: In diesem
Fall missen Sie den Sensor erneut montieren und dabei besonders auf das
Anzugsdrehmoment der Schrauben achten. Wenn das Problem weiterhin
besteht, miissen Sie den Sensor austauschen.

X: 0.00 Y: 0.00
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B.2.4 AUTOMATISCHE EINSTELLUNG DES RUHEDRUCKS

In diesem Abschnitt kdnnen Sie die Druckgrenze einstellen, unterhalb derer der Kran als unbeladen

gilt.
Crane Rest Pressure Autosetting
Imazme
ts> be d=fined Pi=feed ]
- CRANE WITHOUT LOAD ATTACHED. IN CASE OF JIB OR SPECIAL TOOL ATTACH IT TO THE CRANE.
- OPEN THE CRANE AND PLACE IT IN USUAL REST POSITION (WHETHER FOLDED OR OVER THE TRAILER).
- PRESS "SET VALUE"
Current Value Mew Value
[50.0 |[73.2
DATEN BESCHREIBUNGEN
P1 Aktueller Druck im 1. Auslegerzylinder.
Current Value Aktuelle Druckgrenze fiir in Ruhestellung gefalteten Kran.
New Value Neuer Druckgrenzwert fiir in Ruhestellung gefalteten Kran (= P1+10).
SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
Stellt ein und speichert den neuen Wert als die neue Druckgrenze fiir in
Ruhestellung gefalteten Kran.
H Beendet diese Funktion.
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B.2.5 KALIBRIERUNG DES SCHWENKSENSORS
In diesem Abschnitt kdnnen Sie den Schwenksensor auf 0° zuriicksetzen.
Dieses Verfahren muss im Falle eines Sensoraustauschs durchgefiihrt werden.

Rotation Calibration

- ROTATE THE COLUMN
COUNTERCLOCKWISE TO
THE 0°

- CLICK ON SET

- CLICK ON SAVE

Image

to ke dafined

Set Save

Back

Hinweis: "Die Saule gegen den Uhrzeigersinn auf 0° drehen" bedeutet, dass die Ausleger zur Mitte
des Anhangers hingedreht werden sollen, auf der Gegenseite der Frontplatte des Krans.

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
Set Setzt den aktuellen Schwenkwinkel als Referenz zurlick.
Save Speichert die Parameter.
Back Kehrt zum vorherigen Fenster zurtick.
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B.2.6 KALIBRIERUNG DES AUSLADUNGSENSORS
In diesem Abschnitt kénnen Sie den Kranausladung auf 0 % und 100 % zurlcksetzten.
Dieses Verfahren muss im Falle eines Sensoraustauschs (Kabelrolle) durchgefiihrt werden.

Extension Cable Reel Setting

0 %

to ke dafined - SELECT 100%

- CLOSE EXTENSIONS

- SELECT 0%

- CLICK ON SET

e - OPEN EXTENSIONS
COMPLETELY

- CLICK ON SET

- CLICK ON SAVE

M Set Save

Back

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
Wahlen Sie 0% Kranausladung fiir vollig eingefahrenen Ausschiibe.
o Wahlen Sie 100% Kranausladung fiir véllig ausgefahrenen Ausschiibe.
Set Setzt die aktuelle Kranausladung als Referenz zurlick.
Save Speichert die Parameter.
Back Kehrt zum vorherigen Fenster zuriick.

B.2.7 FACTORY TEST

Dieser Abschnitt ist nur fur die Werkstatt-Anmeldung zulassig.
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B.3 KONFIGURATIONEN
B.3.1 KRANKONFIGURATION

Auf dieser Seite kdnnen Sie die wichtigsten Konfigurationsparameter andern.
Zur besseren Ubersicht wird das Fenster in fiinf Teile geteilt:

- Obere Kontrollkastchen

- Linke Seite

- Mittelteil

- Rechte Seite

- Untere Schaltflachen

- KRANKONFIGURATION: OBERE KONTROLLKASTCHEN
KONTROLLKASTCHEN BESCHREIBUNGEN

Diese schreibgeschiitzten Kontrollkdstchen zeigen das Standsicherheits-
kontrollsystem des Krans an.

KSS05 KSS06 KSS07

- KRANKONFIGURATION: LINKE SEITE

Nominal Press B1 [bar] 285.0| Distributor Type il

Nominal Press B2 [bar] 300

Out Trigger Type Pantographic v
Press Crane loaded [bar] oSYE grap

Press Pump Crane Move [bar] Out Trigger Sensor Absent ~
Engielypa Canbus | extension Cable Reel Enabled
Timer autorpm [s]
Timer seat [s]

Timer clamp enable [s]

Axle Plan Sensor [ Enabled
Tiltable Stab 1 Timer [s] 10.0

Torque max 25% [Nm] Tiltable Stab 2 Timer [s] 10.0

Torque max 60% [Nm]

Rotation Control Endless (BTS) 7

Torque max 93% [Nm] 105
Torque max [Nm] 0 Max tilt stab [%]

Die Beschreibungen der Parameter finden Sie auf der ndchsten Seite.

Torque max 75% [Nm]
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PARAMETER BESCHREIBUNGEN
Nominal Press B1 [bar] Nenndruckgrenze fiir 1. Auslegerzylinder.
Nominal Press B2 [bar] Nenndruckgrenze fir 2. Auslegerzylinder.

Druckgrenze fiir 1. Auslegerzylinder.

Wenn "P1 Current" diese Grenze unterschreitet, gilt der Kran als unbeladen.
Druckgrenze am Steuerventileingang. Wenn der Druck am Steuerventileingang
diese Grenze Uberschreitet, ist der Kran in Betrieb.

iniert den am Kran montierten Motortyp.

Press Crane loaded [bar]

Press Pump Crane Move [bar]

Engine Type

Timer autorpm [sec] Zeitintervall fir automatische Motordrehzahl bei hohen Drehzahlen.

Zeitintervall zur Erkennung des sitzenden Bedieners.

Timer seat [sec] Zeitraum, in dem der Bediener nach Deaktivierung des Sensors noch als auf
dem Hochsitz sitzend gilt.

Zeitintervall zum Umgehen der Erkennung des sitzenden Bedieners.

Wenn die Taste "Clamp enable" gedriickt wird, ist dies der Zeitraum, in dem
Timer clamp enable [sec] der Bediener nur die Zusatzfunktionen nutzen kann, ohne auf dem Hochsitz zu
sitzen. Setzt sich der Bediener innerhalb dieser Zeitspanne hin, wird der Timer
zuriickgesetzt und alle Bewegungen werden wieder aktiv.

Torque max 25% Maximales Drehmoment bei 25% Motordrehzahl (CAN-Bus Motor)
Torque max 60% Maximales Drehmoment bei 60% Motordrehzahl (CAN-Bus Motor)
Torque max 75% Maximales Drehmoment bei 75% Motordrehzahl (CAN-Bus Motor)
Torque max 93% Maximales Drehmoment bei 93% Motordrehzahl (CAN-Bus Motor)

Torque max par Maximales Drehmoment bei 93% Motordrehzahl (analoger Motor)

das Steuerventil des Krans.
Distributor Type

Outrigger Type

Outrigger Sensor

Extension Cable Reel Aktiviert/deaktiviert den Kranausladung-Sensor (Kabelrolle).

Axle Plan Sensor Aktiviert/deaktiviert den Anhanger-Neigungssensor (KSS07).

Min. Ausfiihrungszeit der Steuerung zum Offnen des Stiitzbeines, nach der das
Stutzbein 1 als platziert gilt (nur fir drehbare Stiitzbeine).

Wenn diese Steuerung unterbrochen wird, behalt der Timer den Wert.

Wenn die entgegengesetzte Steuerung ausgefiihrt wird, zahlt der Timer zuriick.
Min. Ausfiihrungszeit der Steuerung zum Offnen des Stiitzbeines, nach der das
Stutzbein 2 als platziert gilt (nur fir drehbare Stiitzbeine).

Wenn diese Steuerung unterbrochen wird, behalt der Timer den Wert.

Wenn die entgegengesetzte Steuerung ausgefiihrt wird, zahlt der Timer zuriick.
Definiert den Schwenksensor.

Endless (BTS)
Rack/pinion (Baumer)
Rack/pinion (Posital)
Neigung-Prozentsatz, (iber dem die Kranbewegung auf Anhanger blockiert
wird.

Neigung-Prozentsatz, (iber dem die Drehsteuerung fiir Stiitzbein nach oben auf
Max tilt stab [%] der Arbeitsseite blockiert wird, und die Drehsteuerung nach unten auf der
Gegenseite blockiert wird.

Tiltable Stab 1 Timer

Tiltable Stab 2 Timer

Rotation Control

Max tilt drive [%]
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CUST : Konfigurationen

- KRANKONFIGURATION: MITTELTEIL

Low Capaci Enabled
Pressure correction P1 dw [bar] packy

LC P1 Max [bar] 138.0
Pressure correction P1 time [s] LC B2 Angle Max [°] 20.0

LC Extension Max [%] 90.0
Pressure correction P2 dw [bar]

Crane Tilt stop 0-180 [°]
Pressure correction P2 up [bar] Crane Tilt stop 180-360 [°]
Pressure correction P2 time [s] Crane Tilt max 0-180 [°]

Crane Tilt max 180-360 [°]
Crane close slew left [°] 260.0

Axle Tilt stop 0-180 [°] 3.00
Crane close slew right [°] 280.0 Axle Tilt stop 180-360 [°]  -3.00

Axle Tilt max 0-180 [°] 6.00

Crane close max angle 1 [°] 20.0
Axle Tilt max 180-360 [°]]  -6.00

Crane clsoe max angle 2 [°
g el Tilt autocal. Timer [s]

PARAMETER BESCHREIBUNGEN

Druckkorrektur beim SchlieRen des 1. Auslegerzylinders.

Press Correction P1 dw [bar] Das linke Feld (1) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe Null.

Das rechte Feld (2) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe dem Nennwert.
Druckkorrektur beim Offnen des 1. Auslegerzylinders.

Press Correction P1 up [bar] Das linke Feld (1) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe Null.

Das rechte Feld (2) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe dem Nennwert.
Zeitintervall, in dem die Druckkorrektur fiir P1 gilt.

Nach diesem Zeitraum entfallt die Korrektur.

Druckkorrektur beim SchlieRen des 2. Auslegerzylinders.

Press Correction P2 dw [bar] Das linke Feld (1) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe Null.

Das rechte Feld (2) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe dem Nennwert.
Druckkorrektur beim Offnen des 2. Auslegerzylinders.

Press Correction P2 up [bar] Das linke Feld (1) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe Null.

Das rechte Feld (2) zeigt den Anstieg fiir Druckwerte nahe dem Nennwert.
Zeitintervall, in dem die Druckkorrektur fiir P2 gilt.

Nach diesem Zeitraum entféllt die Korrektur.

Press Correction P1 time [s]

Press Correction P2 time [s]

Crane close slew left [°] Min. zul. Schwenkwinkel fiir in Ruhestellung gefalteten Kran (CCW-Grenze).
Crane close slew right [°] Max. zul. Schwenkwinkel fiir in Ruhestellung gefalteten Kran (CW-Grenze).
Crane close max angle 1 [°] Max. zul. Neigungswinkel des 1. Auslegers fiir in Ruhestellung gefalteten Kran.
Crane close max angle 2 [°] Max. zul. Neigungswinkel des 2. Auslegers fiir in Ruhestellung gefalteten Kran.

Die Tabelle wird auf der ndchsten Seite fortgesetzt.
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CUST : Konfigurationen

Fortsetzung von der vorherig

en Seite.

PARAMETER

BESCHREIBUNGEN

Low Capacity

Aktiviert/deaktiviert die LC-Funktion (KSS06)

LC P1 max [bar]

Druckgrenze fiir 1. Auslegerzylinder, ab der die LC-Geschw.-Reduzierung gilt.

LC P2 max [bar] Druckgrenze fiir 2. Auslegerzylinder, ab der die LC-Geschw.-Reduzierung gilt.

Neigungsgrenze den 2. Ausleger, ab der die LC-Geschw.-Reduzierung gilt (nur bei
beladenem Kran).

Kranausladung-Prozentsatz, (iber dem die LC-Geschw.-Reduzierung gilt (nur bei
beladenem Kran und mit Kabelrolle).

LC B2 Angle Max [°]

LC Extension Max [%]

Crane Tilt stop 0-180
Crane Tilt stop 180-360

Max. positive Kran-Neigungsgrenze bei Kranbetrieb im Schwenkbereich 0°-180°.

Min. negative Kran-Neigungsgrenze bei Kranbetrieb im Schwenkbereich 180°-360°.

Max. positive Kran-Neigungsgrenze im Schwenkbereich 0°-180°

vor dem Kranbetrieb und bei der Kalibrierung der Standsicherheit

Min. negative Kran-Neigungsgrenze im Schwenkbereich 180°-360°

vor dem Kranbetrieb und bei der Kalibrierung der Standsicherheit

Max. positive Anh@nger-Neigungsgrenze bei Kranbetrieb

im Schwenkbereich 0°-180° (KSS07).

Min. negative Anhanger-Neigungsgrenze bei Kranbetrieb

im Schwenkbereich 180°-360° (KSS07).

Max. positive Anh@nger-Neigungsgrenze im Schwenkbereich 0°-180°

vor dem Kranbetrieb und bei der Kalibrierung der Standsicherheit (KSS07).
Min. negative Anhanger-Neigungsgrenze im Schwenkbereich 180°-360°
vor dem Kranbetrieb und bei der Kalibrierung der Standsicherheit (KSS07).

Crane Tilt max 0-180

Crane Tilt max 180-360

Axle Tilt stop 0-180

Axle Tilt stop 180-360

Axle Tilt max 0-180

Axle Tilt max 180-360

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten B.13 7845760-00
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Installationsanleitung

CUST : Konfigurationen

- KRANKONFIGURATION: RECHTE SEITE

Slew trailer limit RL @ext0% [°]

Slew trailer limit FL @ext0% [°]

Slew trailer limit FR @ext0% [°] 197.0
Slew trailer limit RR @ext0% [°] 347.0

Slew trailer limit RL @ext100% [°] ©

=

Slew trailer limit FL @ext100% [¢] 178.0

Slew trailer limit FR @ext100% [°] 191.0

Slew trailer limit RR @ext100% [°] 352.0

PARAMETER BESCHREIBUNGEN

Schwenkwinkel (RL), der den Anhénger an linker Riickseite begrenzt.

T [Tt Dieser Parameter wird bei 0% Kranausladung oder ohne Ausladungssensor
Slew trailer limit RL @ext0% [°] fiir LC-Funktion, Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschw.
verwendet.

Schwenkwinkel (FL), der den Anhénger an linker Vorderseite begrenzt.

T [Tt Dieser Parameter wird bei 0% Kranausladung oder ohne Ausladungssensor
Slew trailer limit Fl. @ext0% [°] fur LC-Funktion, Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschw.
verwendet.

Schwenkwinkel (FR), der den Anhanger an rechter Vorderseite begrenzt.

e (Rt Dieser Parameter wird bei 0% Kranausladung oder ohne Ausladungssensor
Slew trailer limit FR @ext0% [°] fur LC-Funktion, Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschw.
verwendet.

Schwenkwinkel (RR), der den Anhanger an rechter Riickseite begrenzt.

e (Rt Dieser Parameter wird bei 0% Kranausladung oder ohne Ausladungssensor
Slew trailer limit RR @ext0% [°] fur LC-Funktion, Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschw.
verwendet.

Schwenkwinkel (RL), der den Anhénger an linker Riickseite begrenzt.

Slew trailer limit RL @ext100% [°] | Dieser Parameter wird bei 100% Kranausladung fiir LC-Funktion,
Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschwindigkeit verwendet.
Schwenkwinkel (FL), der den Anhanger an linker Vorderseite begrenzt.
Slew trailer limit FL @ext100% [°] | Dieser Parameter wird bei 100% Kranausladung fiir LC-Funktion,
Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschwindigkeit verwendet.
Schwenkwinkel (FR), der den Anhanger an rechter Vorderseite begrenzt.
Slew trailer limit FR @ext100% [°] | Dieser Parameter wird bei 100% Kranausladung fiir LC-Funktion,
Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschwindigkeit verwendet.
Schwenkwinkel (RR), der den Anhanger an rechter Riickseite begrenzt.
Slew trailer limit RR @ext100% [°] | Dieser Parameter wird bei 100% Kranausladung fiir LC-Funktion,
Nullkalibrierung und Reduzierung der Vertikalgeschwindigkeit verwendet.
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- KRANKONFIGURATION: UNTERE SCHALTFLACHEN
SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Back Schliet das Fenster ohne Speichern.

Wendet die Parameter auf das System an.

Appl I "
N eI Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.

Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden

SN FRIEITEETE gespeichert und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.

Speed Reductions Offnet den Abschnitt fir Geschwindigkeit-Reduzierungen.
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CUST : Konfigurationen

B.3.2

B.3.2.1

GESCHWINDIGKEIT-REDUZIERUNGEN

GESCHW.-REDUZIERUNG FUR ABSTUTZUNGEN

Diese Funktion ist nur fiir Krane mit pantografischen oder drehbaren Abstiitzungen verfugbar.
In diesem Abschnitt kénnen Sie die Geschwindigkeit jeder Abstiitzungsbewegung bei verschiedenen
Motordrehzahlen anpassen.

| Stabilizers Speed

| Stabilizers Speed

Above Horizontal
End Stroke Cylinders
Ramps
Boom Crane Empty
Boom Crane Loade
End of Inclination Limit (Booms)
End of Inclination Limit (Ext/Rot)
End of High Capacity Area CCW/CW

End of High Capacity Area B1/B2/Ext

Stab In @rpm 93%
Stab Out @rpm 93%
Stab Fold @rpm 93%

Stab Unfold @rpm 93%

Stab Up @rpm 93%

Stab Dw @rpm 93%

Hinweis: 25%, 60% und 75%
Hinweis: standardmaRig ist d

sind nur fir CAN-Bus-Motoren verfligbar.
ie Geschwindigkeit auf 100% bei 0% Motordrehzahl eingestellt.

PARAMETER

BESCHREIBUNGEN

Stab In @rpm XX%

Geschw.-Prozentsatz fiir das Einfahren der Stiitzstangen, bei XX% Motordrehzahl.

Stab Out @rpm XX%

Geschw.-Prozentsatz fiir das Ausfahren der Stiitzstangen, bei XX% Motordrehzahl.

Stab Fold @rpm XX%

Geschw.-Prozentsatz fiir die SchlieBung der Abstltzungen (Drehung nach oben fir
drehbaren, Einklappen fiir pantographische Abstiitzungen - von der Sensor-
erkennung bis zur kompletten SchlieRung), bei XX% Motordrehzahl.

Stab Unfold @rpm XX%

Geschw.-Prozentsatz fiir die Offnung der Abstiitzungen (Drehung nach unten fiir
drehbaren, Ausklappen fiir pantographische Abstiitzungen - von der kompletten
SchlieBung bis zur Sensorerkennung), bei XX% Motordrehzahl.

Stab Up @rpm XX%

Geschw.-Prozentsatz fir das Einfahren des Stitzzylinders (bis zur Sensor-
erkennung), bei XX% Motordrehzahl.

Stab Dw @rpm XX%

Geschw.-Prozentsatz fir das Ausfahren des Stiitzzylinders (von der Sensor-
erkennung), bei XX% Motordrehzahl.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 25%, 60%, 75% oder 93%.

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
Back SchlieRt das Fenster ohne Speichern.
ool Wendet die Parameter auf das Systeman.
PRy Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
o Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden gespeichert

und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten B.16 7845760-00
CRANES BY HYVA



Installationsanleitung
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B.3.2.2 GESCHW.-REDUZIERUNG FUR AUSLEGER UBER DER HORIZONTALEN

In diesem Abschnitt kénnen Sie die Absenkgeschwindigkeit der Ausleger Uber die Horizontale
(bezogen auf den Neigungswinkel des 2. Auslegers) einstellen, wenn sich der Kranausleger zur Seite
des Anhangers befindet.

Die Reduzierungsparameter werden fiir unbeladenen Kran (P1 < Press Crane Loaded) und beladenen
Kran (P1 > Press Crane Loaded) definiert. Geschwindigkeitsregelungen sind fir 0% und 93%
Motordrehzahl verfiigbar: Bei Kranen mit CAN-Bus-Motor werden die Zwischenwerte fir 25%, 60%
und 75% Motordrehzahl durch lineare Interpolation ermittelt.

Above Horizontal
Stabilizers Speed Middle Point [°]
Crane Empty

Above Horizontal

End Stroke Cylinders

Ramps
Boom Crane Empty Single Boom Dw Single Boom Dw Double Boom @rpm Double Boom &rpm
&rpm 0% @rpm 93% 0% 93%
Boom Crane Loaded Crane Loaded
55

End of Indination Limit (Booms)

End of Indination Limit (Ext/Rot)

End of High Capacity Area CCW /CW
Single Boom Dw Single Boom Dw Double Boom @rpm Double Boom @rpm
@rpm 0% @rpm 93% 0% 93%

End of High Capacity Area B1/B2/Ext

PARAMETER BESCHREIBUNGEN

Mittlerer Neigungswinkel des 2. Auslegers:

- Uber diesen Winkel hinaus erfolgt die Geschw.-Reduzierung beim Absenken
Middle point [°] mindestens eines Auslegers;

- Unterhalb dieses Winkels erfolgt die Geschw.-Reduzierung nur beim Absenken
beider Ausleger.

Geschw.-Prozentsatz beim Absenken eines Auslegers von oben bis zum
mittleren Neigungswinkel, bei XX% Motordrehzahl.

Geschw.-Prozentsatz beim Absenken beider Ausleger vom mittleren

Double Boom Dw @rpm XX% Neigungswinkel bis zur Horizontalen, bei XX% MotgrdrehzahIA

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.

Single Boom Dw @rpm XX%

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Back Schliet das Fenster ohne Speichern.

Wendet die Parameter auf das System an.

Apply Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden
gespeichert und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.

Save
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B.3.2.3 GESCHW.-REDUZIERUNG AM HUBENDE
In diesem Abschnitt kdnnen Sie die Bewegungsgeschw. bei Anndherung an das Hubende der Zylinder

einstellen.

Geschwindigkeitsregelungen sind fiir 0% und 93% Motordrehzahl verfligbar: Bei Kranen mit CAN-
Bus-Motor werden die Zwischenwerte fir 25%, 60% und 75% Motordrehzahl durch lineare
Interpolation ermittelt.
Die Geschwindigkeiten der Ausleger sind innerhalb des Annaherungsbereichs (Delta-Winkel)
konstant. Aus diesem Grund ist nur ein Einstellparameter erforderlich (siehe Beispiel unten).

120
100
80
60

Speed red

40
20

End-stroke speed red

delta

@

40 60 80 s
o

Boom angle x

1]

=

—8—rpm 93% rpm 0%

100

Stattdessen variieren die Schwenkgeschwindigkeiten proportional innerhalb des Annaherungs-
bereichs (Delta-Winkel), um plétzliche Geschwindigkeitsdnderungen zu vermeiden: In diesem Fall
sind zwei Einstellparameter erforderlich (siehe Beispiel unten).

Speed %

-50

120

100

-1

Max angle

o

50

Slew end stroke speed red

delta
<>

100 150 200 250 300 350
Slew angle [°]

—&—rpm 93% rpm 0%

Max angle

400

Hinweis: Die Reduzierung der Schwenkgeschw. ist nur fiir Krane mit Zahnstangenantrieb mdéglich.
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End-Stroke Cylinders
B1 Max Angle [°] [s8.7 B2 Min Relative Angle [°] [2.0
81 Approach Angle [°] T 2 Approach Angle [°]

Above Horizontal el s a5
= B
| |
B
| |
I
End Stroke Cylinders I m [gl
| .
| | | .
| | :
| i .

B1 Up @rpm 93% B2 Up @rpm 0% B2 Up @rpm 93%

oW stop ngle [ ccw stop Angle [

Crane Empty CW Approach Angle [°] = CCW Approach Angle [°]

&
28
&

Boom Cra

End of Indination Limit (Booms)

e — v
S S
T ]

End of Indination Limit (Ext/Rot)

End of High Capadty Area CCW/CW

=

End of High Capacity Area B1/B2/Ext - -
CW Start @rpm W Stop @rpm CCW Start @rpm CCW Stop @rpm
93% 93% 93% 93%
PARAMETER BESCHREIBUNGEN
B1 Max Angle [°] Max. zul. Neigungswinkel des 1. Auslegers iiber der Horizontalen.

Annaherungswinkel (Delta) fir den 1. Ausleger, unterhalb dessen die Geschw.
B1 Approach Angle [°] des 1. Auslegerzylinders reduziert wird. Die Reduzierung beginnt, wenn:

A1 =B1 Max Angle - B1 Approach Angle

Geschw.-Prozentsatz fiir den 1. Auslegerzylinder innerhalb des Reduzierungs-
bereichs, bei XX% Motordrehzahl.

B1 Up @rpm XX%

B2 Min Relative Angle [°] Min. relativer Winkel zwischen 1. Ausleger und 2. Ausleger (A1-A2).
Annaherungswinkel (Delta) fir den 2. Ausleger, unterhalb dessen die Geschw.
B2 Approach Angle [°] des 2. Auslegerzylinders reduziert wird. Die Reduzierung beginnt, wenn:

A2 = A1 - (B2 Min Relative Angle - B2 Approach Angle)

Geschw.-Prozentsatz fiir den 2. Auslegerzylinder innerhalb des Reduzierungs-
0

=2 U Erfimn 29€% bereichs, bei XX% Motordrehzahl.

A1 und A2 sind die Neigungswinkel des 1. Auslegers bzw. des 2. Auslegers liber der Horizontalen.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.

Die Tabelle wird auf der ndchsten Seite fortgesetzt.
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Fortsetzung von der vorherigen Seite.
PARAMETER BESCHREIBUNGEN

Schwenkstoppwinkel im Uhrzeigersinn (CW).

Er sollte 2°-3° vor dem mechanischen Stopp eingestellt werden.

Winkel des Arbeitsbogens neben dem CW-Schwenkstopp, bei dem die
Schwenkgeschwindigkeit reduziert wird.

Schwenkstoppwinkel gegen den Uhrzeigersinn (CCW).

Er sollte 2°-3° vor dem mechanischen Stopp eingestellt werden.

Winkel des Arbeitsbogens neben dem CCW-Schwenkstopp, bei dem die
Schwenkgeschwindigkeit reduziert wird.

CW-Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Anfang des CW-Annaherungsbereichs,
bei XX% Motordrehzahl.

CW-Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Ende des CW-Annaherungsbereichs,
bei XX% Motordrehzahl.

CCW-Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Anfang des CCW-Annaherungs-
bereichs, bei XX% Motordrehzahl.

CW-Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Ende des CCW-Annaherungsbereichs,
oY Elisp @rpm268% bei XX% Motordrehzahl.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.

CW Stop Angle [°]

CW Approach Angle [°]

CCW Stop Angle [°]

CCW Approach Angle [°]

CW Start @rpm XX%

CW Stop @rpm XX%

CCW Start @rpm XX%

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Back Schliet das Fenster ohne Speichern.

Wendet die Parameter auf das System an.

Apply Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden
gespeichert und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.

Save
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B.3.24  GESCHWINDIGKEIT RAMPEN
In diesem Abschnitt kénnen Sie die Geschwindigkeit Rampen anpassen, die zur Reduzierung der
Startbeschleunigungen aller Kranbewegungen verwendet werden.

Stabilizers Speed Ramps

start rotation ramp [
start booms ramp [
start drive ramp I

Above Horizontal

End Stroke Cylinders

Ramps ;

Boom Crane Empty

Boom Crane Loaded
End of Indlination Limit {Booms)
End of Indlination Limit (Ext/Rot)

End of High Capadity Area B1/B2/Ext

PARAMETER BESCHREIBUNGEN

Rampenparameter fiir Schwenkbewegung.

Start rotation ramp Je niedriger dieser Parameter ist, desto sanfter ist der Start.

Bei Null ist die Rampe deaktiviert.

Rampenparameter fiir Anheben/Absenken der Ausleger und Aus- und Einfahren
der Ausschube.

Je niedriger dieser Parameter ist, desto sanfter ist der Start.

Bei Null ist die Rampe deaktiviert.

Rampenparameter fiir Kranbewegung auf Anhanger.

Start drive ramp Je niedriger dieser Parameter ist, desto sanfter ist der Start.

Bei Null ist die Rampe deaktiviert.

Start booms ramp

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Back SchlieRt das Fenster ohne Speichern.

Wendet die Parameter auf das System an.

Apply Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden
gespeichert und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.

Save
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B.3.25 GESCHW.-REDUZIERUNG WEGEN DER KRANAUSLADUNG

Diese Funktionen sind nur fir Krane verfugbar, die mit einem Ausladungssensor (Kabelrolle)
ausgestattet sind. In diesem Abschnitt kénnen Sie die Geschw. der Kranbewegungen abhangig vom
aktuellen Kranausladung-Prozentsatz fiir unbeladenen und beladenen Kran.
Geschwindigkeitsregelungen sind fiir 0% und 93% Motordrehzahl verfligbar: Bei Kranen mit CAN-
Bus-Motor werden die Zwischenwerte fir 25%, 60% und 75% Motordrehzahl durch lineare
Interpolation ermittelt.

Die Geschwindigkeiten variieren proportional innerhalb des Annéherungsbereichs, d.h. zwischen dem
Startpunkt und dem Endpunkt (siehe Beispiel unten).

Boom outreach speed red
120
100
= 80
T 60 \_‘
o
o
Y a0
20
0
0 20 40 60 80 100 120
Boom outreach %
—&—rpm 93% rpm 0%

Speed Related To Boom Outreach

i ©,
Stabilizers Speed SlaltRolnt ]
End Point [%]
Above Horizontal Crane Empty/ Loaded
80 45
End Stroke Cylinders
Ramps

Rot Start Point Rot End Point
@rpm93% @rpm93%

‘ Boom Crane Empty ’

‘ Boom Crane Loaded |

Ereiine i L ) B1Dw StartPoint B1Dw End Point
@rpm33% @rpm93%

End of Indination Limit (Ext/Rot)

End of High Capacity Area CCW/CW

B2Dw Start Point B2 Dw End Point
@rpm93% @rpm93%

End of High Capacdity Are
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PARAMETER

BESCHREIBUNGEN

Start Point [%]

Kranausladung-Prozentsatz, wo die Geschw.-Reduzierung beginnt,
bei unbeladenem/beladenem Kran.

End Point [%]

Kranausladung-Prozentsatz, wo die Geschw.-Reduzierung endet,
bei unbeladenem/beladenem Kran. Normalerweise betragt er = 100%.

Rot Start Point @rpmXX%

Geschw.-Prozentsatz fiir Schwenkbewegung am Startpunkt der Kranausladung,
bei XX% Motordrehzahl.

Rot End Point @rpmXX%

Geschw.-Prozentsatz fir Schwenkbewegung am Endpunkt der Kranausladung,
bei XX% Motordrehzahl.

B1 Dw Start Point @rpmXX%

Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 1. Auslegers am Startpunkt der
Kranausladung, bei XX% Motordrehzahl.

B1 Dw End Point @rpmXX%

Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 1. Auslegers am Endpunkt der
Kranausladung, bei XX% Motordrehzahl.

B2 Dw Start Point @rpmXX%

Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 2. Auslegers am Startpunkt der
Kranausladung, bei XX% Motordrehzahl.

B2 Dw End Point @rpmXX%

Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 2. Auslegers am Endpunkt der
Kranausladung, bei XX% Motordrehzahl.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.
Die Daten fiir unbeladenen und beladenen Kran miissen in den entsprechenden Abschnitten definiert werden:

- "Boom Crane Empty"
- "Boom Crane Loaded"

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
Back Schliet das Fenster ohne Speichern.
| Wendet die Parameter auf das Systeman.
Apply Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
Save Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden

gespeichert und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.
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B.3.2.6 GESCHW.-REDUZIERUNG FUR AUSLEGER WEGEN KRANNEIGUNG

In diesem Abschnitt kdnnen Sie die Absenkgeschwindigkeit der Ausleger bei Annaherung an die
Kranneigungsgrenze anpassen.

Geschwindigkeitsregelungen sind fiir 0% und 93% Motordrehzahl verfligbar: Bei Kranen mit CAN-
Bus-Motor werden die Zwischenwerte fir 25%, 60% und 75% Motordrehzahl durch lineare
Interpolation ermittelt.

Die Geschwindigkeiten variieren proportional innerhalb des Annaherungsbereichs (siehe Beispiel).

Tilt approach speed red

40
20
0
0 20 40 60 80 100 120
Tiltangle %
—&—rpm 93% —@&—rpm 0%

End of Inclination Limit (Booms)

Stabilizers Speed 1st Boom Approach tilt ER

@rpm0%
Above Horizontal 70

1st Boom Approach tilt
@rpm93% EN

70

End Stroke Cylinders

Ramps
Boom C E B1 dw Start Paint B1 dw Overload B1dw Start Point B1dw Overload
oom Crane Empty @rpm0°% Point @rpmo? @rpm93% Point @rpm93%
2nd Boom Approach tilt ER 2nd Boom Approach tilt ER
Boom Crane Loaded @rpm0% @rpm93%

70 70 50

End of Inclination Limit {(Booms)

End of Inclination Limit (Ext/Rot)

End of High Capacity Area CCV

B2 dw Start Paint B2 dw Overload B2 dw Start Peint B2 dw Overload
@rpm0 % Point @rpm0 % @rpm33% Paint @rpm393%

End of High Capacity Area B1/B2/Ext
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PARAMETER

BESCHREIBUNGEN

1st Boom Approach tilt

Neigungsbereich-Prozentsatz (Delta), bei dem die Geschw.-Reduzierung des

@rpmXX% 1. Auslegers beginnt, bei XX% Motordrehzahl.
B1 dw Start Point Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 1. Auslegers, wo die Geschw.-
@rpmXX% Reduzierung beginnt, bei XX% Motordrehzahl.

B1 dw Overload
Point @rpmXX%

Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 1. Auslegers bei der Kranneigungs-
grenze, bei XX% Motordrehzahl.

2nd Boom Approach tilt

Neigungsbereich-Prozentsatz (Delta), bei dem die Geschw.-Reduzierung des

Point @rpmXX%

@rpmXX% 2. Auslegers beginnt, bei XX% Motordrehzahl.

B2 dw Start Point Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 2. Auslegers, wo die Geschw.-
@rpmXX% Reduzierung beginnt, bei XX% Motordrehzahl.

B2 dw Overload Geschw.-Prozentsatz fiir Absenken des 2. Auslegers bei der Kranneigungs-

grenze, bei XX% Motordrehzahl.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
Back SchlieRt das Fenster ohne Speichern.
ool Wendet die Parameter auf das Systeman.
PRy Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
o Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden gespeichert
und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.
Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten B.25 7845760-00
I AV KENNS
CRANES BY HYVA



Installationsanleitung
CUST : Konfigurationen

B.3.2.7 GESCHW.-REDUZIERUNG FUR AUS./SCHW. WEGEN KRANNEIGUNG

In diesem Abschnitt kdnnen Sie Geschwindigkeit der Ausschiibe (Ext) und der Schwenkbewegung
(Rot) bei Annaherung an die Kranneigungsgrenze anpassen.

Geschwindigkeitsregelungen sind fiir 0% und 93% Motordrehzahl verfligbar: Bei Kranen mit CAN-
Bus-Motor werden die Zwischenwerte fir 25%, 60% und 75% Motordrehzahl durch lineare
Interpolation ermittelt.

Die Geschwindigkeiten variieren proportional innerhalb des Annaherungsbereichs (siehe Beispiel).

Tilt approach speed red

40
20
0
0 20 40 60 80 100 120
Tiltangle %
—&—rpm 93% —@&—rpm 0%

End of Inclination Limit (Ext/Rot)

SELmegTE Extension Approach tilt gy e Extension Approach tilt

@rpm0% @rpmo3%
Above Horizontal 70

65

End Stroke Cylinders

Ramps
B G B Ext Start Point Ext Overload Point Ext Start Point Ext Overload Point
S CER e @rpm0% @rpm0% @rpm33% @rpm33%
Rotation Approach tilt = Rotation Approach tilt
Boom Crane Loaded @rpm0% = @rpm93%

70 70

End of Indination Limit (Booms)

End of Indination Limit (Ext/Rot)

End of High Capadity Area CCW/CW

Rotation Start Point Rotation Overload Rotation Start Point Rotation Overload
@rpm0%: Paint @rpm0% @rpm93% Point @rpm93%
End of High Capacity Area B1/B2/Ext
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PARAMETER BESCHREIBUNGEN
Extension Approach tilt Neigungsbereich-Prozentsatz (Delta), bei dem die Geschw.-Reduzierung des
@rpmXX% Ausschiibe beginnt, bei XX% Motordrehzahl.
Ext Start Point Geschw.-Prozentsatz fiir Ausfahren der Ausschiibe, wo die Geschw.-
@rpmXX% Reduzierung beginnt, bei XX% Motordrehzahl.
Ext Overload Geschw.-Prozentsatz fiir Ausfahren der Ausschiibe bei der Kranneigungsgrenze,
Point @rpmXX% bei XX% Motordrehzahl.
Rotation Approach tilt Neigungsbereich-Prozentsatz (Delta), bei dem die Geschw.-Reduzierung der
@rpmXX% Schwenkbewegung beginnt, bei XX% Motordrehzahl.
Rotation Start Point Geschw.-Prozentsatz fiir die Schwenkbewegung, wo die Geschw.-Reduzierung
@rpmXX% beginnt, bei XX% Motordrehzahl.
Rotation Overload Geschw.-Prozentsatz fiir die Schwenkbewegung bei der Kranneigungsgrenze,
Point @rpmXX% bei XX% Motordrehzahl.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Back Schliet das Fenster ohne Speichern.

Wendet die Parameter auf das System an.

Apply Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden
gespeichert und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.

Save
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B.3.2.8

GESCHW.-REDUZIERUNG FUR SCHWENKBEW. AUSSERHALB HC-ZONE

Diese Funktion ist nur fiir Krane verfugbar, die mit KSS06 ausgestattet sind.
In diesem Abschnitt kdnnen Sie die Parameter zur Geschwindigkeitsreduzierung bei Annaherung an
das Ende der Hochleistungszone (HC-Zone) anpassen, wo die Schwenkgeschwindigkeit zu

reduzieren beginnt.

Geschwindigkeitsregelungen sind fiir 0% und 93% Motordrehzahl verfligbar: Bei Kranen mit CAN-
Bus-Motor werden die Zwischenwerte fir 25%, 60% und 75% Motordrehzahl durch lineare

Interpolation ermittelt.

Die Geschwindigkeiten variieren proportional innerhalb des Annaherungsbereichs (siehe Beispiel).

120

100

80

60

LC approach speed red

Speed %

LCarea HC area

20 | ¢—o

50

150 200 250 300 350 400

Slew angle

Stabilizers Speed

Above Horizontal

End Stroke Cylinders

Ramps

Boom Crane Empty

Boom Crane Loaded

End of High Capacity Area CW/CCW

CCW Rotation
Approach Slew [°] EN
55 50

CCW Start Point W End Point  CCW Start Point  CCW End Point
@rpm0%e @rpm0% @rpm33% @rpm23%
CW Rotation ER
Approach Slew [°]

55 50

End of Indination Limit (Booms)

End of Indlination Limit (Ext/Rot)

End of High Capacity Area CCW /CW |

CW 5tart Point
Erpm0%:

N End Point
@rpm0%

CW Start Point
@rpm33%

CW End Paint
@rpm33%
End of High Capacity Area B1/B2/Ext
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PARAMETER

BESCHREIBUNGEN

CCW Rotation
Approach Slew [°]

CCW-Annahrungsschwenkbereich (Delta-Winkel) neben dem Ende der HC-Zone.

CCW Start Point

Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Anfang des CCW-Annéherungsbereichs,

@rpmXX% bei XX% Motordrehzahl.

CCW End Point Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Ende des CCW-Ann&herungsbereichs,
@rpmXX% bei XX% Motordrehzahl.

CW Rotation

Approach Slew [°]

CW-Annahrungsschwenkbereich (Delta-Winkel) neben dem Ende der HC-Zone.

CW Start Point

Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Anfang des CW-Annaherungsbereichs,

@rpmXX% bei XX% Motordrehzahl.
CW End Point Schwenkgeschw.-Prozentsatz am Ende des CW-Annaherungsbereichs,
@rpmXX% bei XX% Motordrehzahl.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.
CCW-Endpunkt und CW-Endpunkt miissen gleich sein: Dieser Wert definiert die Geschw. auerhalb der HC-Zone.
Es empfiehlt sich, dass die CCW-Parameter und die dazugehdrigen CW-Parameter die gleichen Werte haben.

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
Back SchlieRt das Fenster ohne Speichern.
I Wendet die Parameter auf das Systeman.
Apply Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
Save Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden gespeichert
und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.
Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten B.29 7845760-00
I AV KENNIS
CRANES BY HYVA



Installationsanleitung
CUST : Konfigurationen

B.3.29 GESCHW.-REDUZIERUNG FUR AUSL1/AUSL2/AUS. AUSSERHALB HC-ZONE

Diese Funktion ist nur fiir Krane verfugbar, die mit KSS06 ausgestattet sind.

In diesem Abschnitt kdnnen Sie die Parameter zur Geschwindigkeitsreduzierung bei Annaherung an
das Ende der Hochleistungszone (HC-Zone) anpassen, wo die Geschwindigkeit der Ausleger (B1/B2)
und der Ausschiibe (Ext) zu reduzieren beginnt.

Geschwindigkeitsregelungen sind fiir 0% und 93% Motordrehzahl verfligbar: Bei Kranen mit CAN-
Bus-Motor werden die Zwischenwerte fir 25%, 60% und 75% Motordrehzahl durch lineare
Interpolation ermittelt.

End of High Capacity Area B1/B2/Ext
Stabilizers Speed 50 40 50

Above Harizontal

End Stroke Cylinders

Blup @rpm0% Blup @pm23% Bldw @rpmd% Bldw @rpm93°%
Ramps

Boom Crane Empty

Boom Crane Loaded

B2up @rpm0% B2up @pm93% B2dw @rpm0% B2dw @rpm93%

End of Indination Limit (Booms)
50 40 50 40

End of Indination Limit (Ext/Rot)

End of High Capacity Area CCW/CW

Erom0; a, o . at
End of High Capacity Area Bl;’BlFExt| Extin @rpm0% Extin @rpm93% Extout @rpm0% Extout @rpm33%

PARAMETER BESCHREIBUNGEN

Geschw.-Prozentsatz fir das Anheben des 1. Auslegers auBerhalb der HC-Zone,
bei XX% Motordrehzahl.

Geschw.-Prozentsatz fir das Absenken des 1. Auslegers auRerhalb der HC-Zone,
bei XX% Motordrehzahl.

Geschw.-Prozentsatz fiir das Anheben des 2. Auslegers auRerhalb der HC-Zone,
bei XX% Motordrehzahl.

Geschw.-Prozentsatz fir das Absenken des 2. Auslegers auRerhalb der HC-Zone,
bei XX% Motordrehzahl.

Geschw.-Prozentsatz fiir das Einfahren der Ausschiibe aulRerhalb der HC-Zone,
bei XX% Motordrehzahl.

Geschw.-Prozentsatz fiir das Ausfahren der Ausschiibe auRerhalb der HC-Zone,
SBAB AL bei XX% Motordrehzahl.

Hinweis: XX % ist eine generische Motordrehzahl: 0% oder 93%.

Blup @rpmXX%

Bldw @rpmXX%

B2up @rpmXX%

B2dw @rpmXX%

Ext in @rpmXX%

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Back SchlieRt das Fenster ohne Speichern.

Wendet die Parameter auf das System an.

Apply Nach dem Ausschalten des Krans gehen alle Anderungen verloren.
Save Uberschreibt die Parameter auf das System. Alle Anderungen werden gespeichert
und bleiben beim nachsten Neustart des Krans erhalten.
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B.4 GERATE

B.4.1 LADEN VON PARAMETERN UND FIRMWARE
In diesem Abschnitt kdnnen Sie aktualisierte Firmware auf alle Gerate herunterladen und die
Parameterdateien speichern/laden sowie den Ereignisdaten herunterladen.

Param / Firmware Loading

Name CPU Number Node Id MDS Unit Connection Status
éfirst:HE154 (UNIT_14) : 0 Ox0e 14
firstMC2ZM_LOGIC_CPUD (UNIT_12) 0 Oxlc 12
firstMC2ZM_LOGIC_CPUT (UNIT_11) 0 0x0b n
first: TERAT 0x12

Device |- Device -
Operations

@ Save Params

¥ | SW Version

File Path
() Load Params
() Load 5w Application
O Save EventLog Browse
(O show Event Log Start Operation
0%
System messages
Other Devices Back

Das Listenfeld zeigt die am CAN-Bus-Netzwerk angeschlossenen Gerate.

FUNKTIONEN BESCHREIBUNGEN
e = Wahlt das Geréat aus, mit dem Sie arbeiten sollen.
Weitere Informationen finden Sie unter C.2.
SW Version Zeigt die aktuelle Version des Gerats.

Save Params

Load Params

Load SW Application
Save Event Log
Show Event Log

OC0O0®@

Ladt eine Parameterdatei vom ausgewahlten Geréat auf den Laptop.
Ladt eine Parameterdatei vom Laptop auf das ausgewahlte Gerét.
Ladt eine neue Software auf das ausgewahlte Gerat.

N/A

N/A

Browse

Durchsucht und wahlt den Pfad aus, in den die Datei geladen/gespeichert wird.

Start Operation

Startet die ausgewahlte Operation.

Other Devices

N/A

Back

Beendet diese Funktion.
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B.5 FEHLERBEHEBUNG

Dieser Abschnitt zeigt die elektrischen Signale der Sensoren an.

Troubleshooting

Sensors

Stabilizers

@ stzhinc @ stavino
@ stzhz2nc @ stavano

Press 1A ADC [mA]
Press 1B ADC [mA]
Angle 1A ADC [mA]
Press 24 ADC [mA]
Press 2B ADC [mA]

Angle 2A ADC [mA]

@ :aninc @ seamino
@ :on2ic @ seamzio
Q Seat sw NC . Seat sw NO

Back

Angle 2B ADC [mA]
Press Pump 1A ADC [mA]

Press Pump 1B ADC [mA]

INDIKATOREN

Q Stab 1NC . Stab 1MO
Q Stab 2 NC . Stab 2MNO
Q Beam 1 NC Q Beam 1NO
Q Beam 2 NC Q Beam 2 NO

BESCHREIBUNGEN

Normalerweise geschlossene (NC) und normalerweise offene (NO) Signale
von den redundanten Naherungssensoren fiir ausgefahrene Stiitzbeine.

Normalerweise geschlossene (NC) und normalerweise offene (NO) Signale
von den redundanten Naherungssensoren fir véllig ausgefahrene
Stitzstangen.

Normalerweise geschlossenes (NC) und normalerweise offenes (NO) Signal

@ seatsvnc @ seatswno

vom Hochsitzsensor.

Press ADC [mA]

Der Strom eines redundanten Druckwandlers ist zwischen 4mA und 20mA

Angle ADC [mA]

Der Strom eines redundanten Neigungswandlers ist zwischen 4mA und 20mA

Press Pump ADC [mA]

Der Strom des redundanten Druckwandlers an der Pumpe ist zwischen 4mA
und 20mA

Dieser Abschnitt zeigt die Funktionen jeder Taste der Tastatur an.

Canbus keypad
A B C D E F
000 000,
.G H 1 ] K L .
000 000

Back

Kehrt zum Hauptbildschirm zuriick.
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Cc ANHANGE

CcA1 INSTALLATION VON CUST-TEILEN

Anstatt alle Softwareteile gleichzeitig durch Ausfuhren der Datei "CUST_HCE_INSTALLER.bat",
kénnen Sie einzelne Komponenten separat installieren. In diesem Anhang wird das alte
Installationsvorgang erldutert und moglicherweise Methoden zur Anpassung oder Neuinstallation
einiger bereits installierter Teile vorgeschlagen.

c.11 INSTALLATION UND AKTIVIERUNG VON CUST
Flhren Sie die folgenden Schritte aus, um CUST zu installieren und zu aktivieren.

1. Flhren Sie die CUST-Setup-Datei aus.

Software CUST » Installation > Components

& Nome

% 3b6.zip

& COBO_TOOLS_KEY_USER.exe
=| creazione shortcut.txt

@ CUST launcher.exe

@ CUST launcher

§5) CUST 4.0.2.3_Setup_P.exe

A Es ist ein Konto mit Administratorrechten erforderlich: Bitte wenden Sie sich an Ihren lokalen
IT-Support

2. Klicken Sie auf (Avanti >) bei jedem Schritt.

§5! Installazione di CUST _ %

Benvenuti nel programma di
installazione di CUST
CUST 4.0.2.1 sara installato sul computer.

Si consiglia di chivdere tutte le applicazioni attive prima di
procedere.

Premere Avanti per continuare, o Annulla per uscire.

Aot
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5

Selerione defla cartella di installazione
Dove si vuole installare CUST?

CUST sard installato nella seguente cartella.
Per continuare, premere Avanti. Per scegliere un’altra cartella, premere Sfoglia.

C:\Program Files (x86)\COBO\CUST Sfoglia...

Sono richiesti almena 173,7 MB di spazio sul disoo.

< Indietro Annulla

i5! Installazione di CUST — %

Selerione della cartella nel Menu Avvio/Start
Dove s vuole inserire | collegamenti al programma?

Saranno creati i collegamenti al programma nella seguente cartella del
mmmm  Menu Awio/Start.

Per continuare, premere Avantl. Per selezionare un'alira cartella, premere Sfoglia.

Sfoglia...

s s

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten c.2 7845760-00
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3. Klicken Sie auf [ Installieren | (Installa).
15

Pronto per Iinstallazione

1 programma di installaziene & pronto per iniziare lMinstallazione di CUST sul
computer.

PFremere Installa per continuare con linstallazione, o Indietro per rivedere o
modificare le impostazioni.

Cartella di installazione:
C:\Program Files (x86)\COBO\CUST

Cartella del menu Awio/Start:
COBO\CUST

< paers |t ] [ A

4. Klicken Sie auf (Fine). Die Installation ist fertig.

Completamento
dell'installazione di CUST

Linstallazione di CUST & stata completata con successo.
L'applicazione pud essere esequita selezionando le relative
icone.

Fremere Fine per uscire dall'installazione.
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5. Fuhren Sie die Software “COBO_TOOLS_KEY_USER.exe” aus.

Software CUST » Installation > Components

QS Nome

8 3b6.zip

& COBO_TOOLS_KEY_USER.exe
|=] creazione shortcut.txt

E CUST launcher.exe

E CUST launcher

5 CUST_4.0.2.3_Setup_P.exe

6. Klicken Sie auf die 3-Punkte-Schaltflache El in der oberen rechten Ecke.

& COBO ToolsKey for Users v1.0.2

1. Select the installed COBO tool...

2. Generate the User Code...

Generate

3. Copy to clipboard and provide the following code to
'softwaretools@it.cobogroup.net'...

4. Paste here the activation code received from COBO...

5. Activate the license...

copy

paste

7. Fahren Sie mit dem Verfahren ab Punkt 15 von Absatz A.3 fort.
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c1.2 AKTUALISIERUNG DER TREIBER
Die CUST-Software lauft ordnungsgemaf mit bestimmten Treiberversionen fiir den Peak USB-Dongle
(PCAN).

1. Offnen Sie den Ordner von "CUST" auf dem Datentrager "C:\", und den Unterordner "\Drivers".
2. Installieren Sie alle 3 Treiberdateien: Bitte fahren Sie fort, auch wenn Treiber bereits installiert
sind: Wenn eine Meldung erscheint, die Sie dariiber informiert, dass neuere Treiber installiert sind,
kénnen Sie Uberspringen.

(C) > Programmi (x86) > COBO > CUST > Drivers v O Pl
~ Nome - Ultima modifica Tipo Dimensione
[+ CAN DONGLE CONFIGURATION.pdf 3/11/2012 09:12 Adobe Acrobat D... 400 KB
MT_API_V7.04.7800.zip 018 13:00 WinRAR ZIP archive 19.803 KB
7% PcanDrv.exe 13/04/2012 16:24 Applicazione 5.082 KB
;ﬂ PeakOemDrv.exe 27/08/2014 14:18 Applicazione 7.561 KB
) PeakOemDrv_2018.exe 02/07/2018 11:35 Applicazione 44.847 KB

3. Uberpriifen Sie, ob der Peak USB-Dongle korrekt aktiviert ist.
4. Fahren Sie mit A.4 fort.

Cc1.3 INSTALLATION VON CUST-LAUNCHER
Befolgen Sie diese Vorgehensweise:

1. Kopieren Sie die Datei “CUST launcher.exe”, die sich im folgenden CUST-Paketordner befindet:
"C:\New Electronics EN12999-2020 + CUST\Software CUST\Installation\Components".

> QuestoPC » 0S5(C:) » Mew Electronics EN12999-2020 + CUST » Software CUST » Installation > Components v Y
~
" MNome Ultima modifica Tipo
[ =bezip 27/07/2021 16:03 WinRAR ZIP archive

= COBO_TOOLS KEY_USER.exe
|2l creazione shortcut.ixt

§ CUST launcher.exe

E CUST launcher

5 CUST 40.2.3 Setup_P.exe

Applicazione
Documento di testo
Applicazione

Collegamento

Applicazione
2. Fugen Sie sie in lhren lokalen Ordner "C:\Programs\COBO\CUST" ein.
(C:) » Programmi (x86) » COBO » CUST
~
2 Nome Ultima modifica Tipo Dimensione
bearer Cartella di file
Drivers Cartella di file
log Cartella di file
platferms Cartella di file
resources Cartella difile
| | CPU.dat File DAT 1KB
(8] CUST launcher.exe Applicazione 93 KB
| ] CUST.conf File CONF 3KE
%] Cust.dIl Estensione dell'ap... 4,184 KB
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3. Erstellen Sie eine Verknipfung auf Inrem Desktop.

cusT B8 2dd to archive... - O x
B8 Add to "CUST launcher.rar”
icazioni (7]
ﬂ Compress and email...
x -I ﬂ Compress to “CUST launcher.rar” and email
kopia  Elimina Rinomina  Muaya d Aggungi alla barra delle applicazioni
in~ = cartella Ripristina wersioni precedenti
Organizza 4 PowerlSO b
) » COBOD » CUST Invia a » | E Cartella compressa
Mome Taglia Desktop (crea collegamentao)
Copia Destinatanio fax
bearer 2
=8 Destinatario fax
3 C il to
i e  Destinatario posta
29 Elimina B Dispositivo Bluctooth
platforms Rinomina =
2| Documenti
resources
Proprietd i
B CusT launcher.exe E E] TeomViewer
s Unita DVD RW (D]
s CUsT.exe : £ Unith (03
i =
B urinst0.exe o = disegni_pdf n (\192.168.101.50)
R Custom == SDM (\1192.168,101.207) (G)
T : o wl (W192.168.101.50) (H)
2 icuinS1.dil 18:03 g1| == disegni (\192.168.101.50) (1)
4l icupciidil 2072013 1803 stensione dell'ap. == collaudi officina [\\srv3%app01)

4. Doppelklicken Sie auf das Symbol "CUST launcher.exe" auf dem Desktop.

—
8" CUST launcher ? X

Settings

CUST path (I |

Save Quit

5. Nur am ersten Mal missen Sie alle Dateien verknipfen.
6. Fahren Sie mit Absatz A.5 fort.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten (o] 7845760-00
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CUST : Anhange

C.2 LISTE DER GERATE

ZULASSIGE
OPERATIONEN

GERATENAME BESCHREIBUNG

Speichern/Laden von
Parameterdateien
Laden von Software-
Anwendungsdateien
(Dateierweiterung)

(Dateierweiterung)

HE154(UNIT 14) HE154 Hochsitz-pomrollgr zum Speichern/Laden von Parameterdateien auf Ja (U14) Nein
schon programmierten Einheiten

LOADER_HE154_NEW_UNIT HE154 Hochsitz-Controller zur Programmierung neuer Einheiten Nein Ja (.S19)

LOADER_HE154UPDATE EE; ﬁel:ochsnz-Comroller zur Neuprogrammierung schon programmierter Nein Ja($19)

MC2M_LOGIC_CPUO (UNIT_12)  |MC2M Unterbau-Controller CPUO Ja(U12) | Ja(.819)

MC2M_LOGIC_CPU1 (UNIT_11)  [MC2M Unterbau-Controller CPU1 Ja(U11) | Ja(.819)

TERA7 Top Monitor 7 Display Nein Ja (.ZIP)

first HE154 (UNIT_14)

first: LOADER_HE134UPDATE

first: LOADER_HE154_NEW_UNIT

first MC2ZM_LOGIC_CPUD (UNIT_12)

first MC2ZM_LOGIC_CPUT (UNIT_11)

first: TERAT

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten c7 7845760-00
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Kalibrierung der Standsicherheit

D KALIBRIERUNG DER STANDSICHERHEIT

Die Kalibrierung der Standsicherheit muss nach der Installation des Krans auf dem Anhanger
durchgefiihrt werden: Die Kalibrierung ermdglicht die automatische Einstellung der zuldssigen
Kranneigungsgrenzen gemaf den Sicherheitsvorschriften.

Einzelheiten finden Sie im Handbuch des Krans.

Nachdem das CUST-Plugin automatisch ausgewahlt wurde, ist der Zugriff auf die Kalibrierung der
Standsicherheit mit den folgenden Schritten mdglich:

1. Klicken Sie auf im Hauptbildschirm.
2. Klicken Sie auf EESEPIWRENECIE Ein Pup-up warnt den Bediener, dass wahrend der

Kalibrierung die Druckgrenze erhdht wird, da der Momentbegrenzer deaktiviert wird.

Stability Calibration
Installed Test

ATTENTION:
DURING THE STABILITY CALIBRATION
THE CAPACITY LIMIT IS INCREASED

Tilt Sensor Zero

Crane Rest Pressure Autosetting

Rotation Calibration
Ext ble

AMND THE LOAD LIMIT DEVICE IS DISABLED

OK.

3. Klicken Sie auf um fortzufahren.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten D.1 7845760-00
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Kalibrierung der Standsicherheit

D.1.1 KALIBRIEREINSTELLUNGEN
Wahrend der Kalibrierung wird die Krangeschwindigkeit begrenzt, die Neigungsgrenzen des 1.
Auslegers und des 2. Auslegers werden ebenfalls begrenzt und die Kranleistung wird um einen
Sicherheitsfaktor (zwischen 1,25 und 1,40) erhoht.

Auf der folgenden Seite kénnen die Sicherheitsparameter eingestellt werden.

@ Calibration Settings

B1Max Angle
B2 Max Angle
P1Max factor

PARAMETER

BESCHREIBUNGEN

Crane Speed @0%

Geschw.-Prozentsatz fiir alle Kranbewegungen, bei 0% Motordrehzahl.

Crane Speed @93%

Geschw.-Prozentsatz fiir alle Kranbewegungen, bei 93% Motordrehzahl.

B1 Max Angle

Max. Neigungswinkel des 1. Auslegers.

B2 Max Angle

Max. Neigungswinkel des 2. Auslegers.

P1 Max factor

Erhéhungsfaktor fiir die Druckgrenze des 1. Auslegerzylinders.
P1 Test = P1 Nom x P1 Max factor.

P2 Max factor

Erhohungsfaktor fiir die Druckgrenze des 2. Auslegerzylinders.
P2 Test = P2 Nom x P2 Max factor.

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN
| Exit | Beendet die Kalibrierung ohne Speichern.
Save Wendet die Parameter auf das System an.
MNext Geht zum Kalibrierungsvorgang tber.
Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten D.2 7845760-00
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Kalibrierung der Standsicherheit

D.1.2 KALIBRIERUNGSMODUS
CUST zeigt das folgende Fenster.

Please Choose the Procedure

SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Stability Test Startet die Kalibrierung der Standsicherheit von vorne.

: Startet die Kalibrierung der Standsicherheit neu und fahrt vom letzten
CEENCIEESEEO] | kalibrierten Schritt fort.

Fuhrt die Kalibrierung nur im Einzelpunkt (Schritt) durch (*).

Single Point

Beendet die Kalibrierung.

D.1.3 STANDSICHERHEITSTEST
Der komplette Standsicherheitstest muss fir alle folgenden 4 Schritte durchgefiihrt werden:

- IE™ : auf der linken Vorderseite
- IRM : auf der linken Rickseite
-3 : auf der rechten Riickseite

- I§ad : auf der rechten Vorderseite

Das System zeigt bei jedem Schritt eine Kalibrierungsseite mit den beteiligten Parametern an (siehe
nachste Seite). Bei jedem Schritt missen Sie das nachstehende Verfahren befolgen, um die
Kranneigungsgrenzen zu ermitteln und einzustellen (detaillierte Vorgehensweise finden Sie in den
Handbiichern des Krans).

1. Befestigen Sie die Testlast und heben Sie sie mit vollig eingefahrenen Ausschiiben an.

2.Drehen Sie den Kranausleger in Richtung des Zielschwenkwinkels (Target Rot).

3. Fahren Sie die Ausschibe aus, bis Instabilitat auftritt: Wenn der Kran véllig stabil ist, fahren Sie bis
zur max. Kranausladung aus.

4. Stellen Sie die Druckgrenze (Target P1 = P1/1.2) durch Klicken auf [EE i -

5. Fahren Sie die Ausschlbe aus, bis P1 = Target P1.

6. Speichern Sie die Kranneigungsgrenze(n) durch Klick .

7. Gelangen Sie zum nachsten Schritt durch Klicken auf [NEEEEEN .

8. Setzen Sie den Vorgang bis zum letzten Schritt fort.

Nach Abschluss des Kalibrierungsverfahrens stellt das System die endgliltigen Grenzen wie folgt ein:

- Die Neigungsgrenze auf der linken Seite des Anhangers ist der Mindestwert zwischen den
Ergebnissen in FL und FR.

- Die Neigungsgrenze auf der rechten Seite des Anhéngers ist der Mindestwert zwischen den
Ergebnissen in RL und RR.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten D.3 7845760-00
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Stab1DW Q Stab2 DW Q
Stab1Qut Q Stab2 Qut Q

I Pl= 0.0 P1Nom = 0.0 [}
1 1
1 1
I PiTest= 0.0 Target P1 = 1
I |
I |
| P2= P2Nom = |
1 |
| patest= 0.0 1
Ziel- und | 1
\ >
\ | Sensorwerte —= - !
A\ i 1 Al= 0.0 A2 = 0.0 1
A N | ¢ 1 1
\ o Hes s

\ [/ | it 1 1
Y | | Rot= TargetRot = 76> |

\ ] l r

\ PPy g |
s - |
| | I Ext= 1

I3
)' Lol I 1
Py 1 1
I 1 Tilt Crane = | 0.00 1
1 1
! Tilt Trailer = | 0.00 I
lococcococecocoocooocoo |

- PLACE THE CRANE IN FRONT OF THE TRAILER

- ROTATE THE CRANE OM TARGET ANGLE

- PLACE STABILIZERS 100mm FROM GROUND

- IF DURING THE TEST ONE TOUCHES THE GRUND, LIFT IT 100mm
- EXTEND THE BOOM UNTIL THE INSTABILITY OCCURS

-PRESS "SET MAX LIMIT™ BUTTON

- RETRACT UNTIL THE TARGET PRESSURE P1 VALUE IS REACHED Verfah
- PRESS "SET TILT LIMIT™ BLITTON erfahren

DATEN BESCHREIBUNGEN

Titel Kalibrierungsschrittnummer (Code) und Stellung des Kalibrierpunktes.

Sensorwerte fiir Winkel und Drucke.
P1: Aktueller Druck im 1. Auslegerzylinder.
P1 Nom: Max. Betriebsdruck fiir 1. Auslegerzylinder.
P1 Test: Druckgrenze fiir 1. Auslegerzylinder beim Test (P1 Nom x P1 Max factor).
Target P1: P1 bei Instabilitat oder max. Ausladung geteilt durch 1.2.
Ziel- und P2: Aktueller Druck im 2. Auslegerzylinder.
Sensorwerte P2 Nom: Max. Betriebsdruck fiir 2. Auslegerzylinder.
P2 Test: Druckgrenze fiir 2. Auslegerzylinder beim Test (P2 Nom x P2 Max factor).
A1/A2: Aktueller Neigungswinkel des 1./2. Auslegers.
Rot: Aktueller Schwenkwinkel.
Target Rot: Schwenkwinkel, der vor Kalibrierung erreicht werden muss.
Tilt Crane/Trailer: Aktueller Kran- und Anhangerneigungswinkel.

Verfahren Verfahren fiir den aktuellen Kalibrierungsschritt.
Die Beschreibungen der Schaltfidchen finden Sie auf der ndchsten Seite.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten D.4 7845760-00
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SCHALTFLACHEN BESCHREIBUNGEN

Speichert den Kalibrierungsschritt und beendet den Kalibrierungsvorgang.

Wird aktiviert (griin), wenn Target Rot erreicht ist.

Klicken Sie auf diese Schaltflache, nachdem die Grenze (Instabilitat oder max.
Kranausladung) erreicht ist, um Target P1 zu berechnen und anzuzeigen.

Wird aktiviert (griin), wenn Target P1 erreicht ist.

Klicken Sie auf diese Schaltflache wenn P1 = Target P1, um die Neigungsgrenze(n)
zu speichern.

Wird aktiviert (griin) nach der Einstellung der Neigungsgrenze.

Geht zum nachsten Kalibrierungsschritt Gber.

Anderungen ohne Vorankiindigung vorbehalten D.5 7845760-00
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